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Uvod
Dékujeme, Ze jste si k pouzivani vybrali tuto pojizdnou zvedaci pracovni ploSinu od Lingong Heavy

Machinery Co., Ltd. Tento stroj je zkonstruovan podle EN 280:2013+A1:2015. Informace, uvedené v
tomto navodu jsou uréeny k bezpe&nému a spravnému pouzivani tohoto stroje k jeho uréenému ucelu.

Pro maximalni vykon a vyuziti tohoto stroje si pfed spusténim, provozovanim nebo provadénim udrzby
ddkladné prectéte vSechny informace v této pfirucce a porozuméjte jim.

Z davodu neustalého vylepSovani produktu si spole¢nost LGMG vyhrazuje pravo provadét zmény
specifikaci bez pfedchoziho upozornéni. Aktualni informace ziskate od spolecnosti LGMG.

Zajistéte, aby byla veSkera preventivni udrzba stroje provadéna podle intervalu uvedeného v planu
udrzby.
Tuto pfiru¢ku si vzdy uschovejte u stroje pro pfipad potfeby. Pokud dojde k pfevodu vlastnictvi tohoto

stroje, tato pfiruka musi byt pfedana spolu se strojem. Pokud dojde ke ztraté, poskozeni nebo
necitelnosti této prirucky, musi byt okamzité nahrazena.

Tato pfirucka je chranéna autorskymi pravy. Reprodukce ani kopirovani této pfirucky neni povoleno bez
pisemného souhlasu spole¢nosti LGMG.

Informace, technické specifikace a vykresy v této pfiruCce jsou nejaktualnéjsi dostupné v dobé vydani
této prirucky. Z ddvodu neustalého zlepSovani si spolec¢nost LGMG vyhrazuje pravo na zménu
technickych specifikaci a konstrukce stroje bez pfedchoziho upozornéni. Pokud nékteré specifikace a
informace v pfiru¢ce neodpovidaji vaSemu stroji, kontaktujte servisni oddéleni LGMG.

AVAROVANi

Stroj smi obsluhovat, opravovat a udrzovat pouze pracovnici, ktefi byli radné
vyskoleni a ktefi jsou kvalifikovani pro obsluhu nebo udrzbu tohoto stroje.
Nespravny provoz, udrzba a opravy jsou nebezpecné a mohou zpusobit zranéni a
smrt.

Obsluha si musi pred jakymkoliv ukonem nebo udrzbou dlkladné precist tento
navod. Dokud si neprectete tento navod a neporozumite mu, neprovadéjte na stroji
zadnou udrzbu, opravy, ani ho nepouzivejte.

Uzivatel musi zatézovat ploSinu presné podle nosnosti plosiny. Bez povoleni
spole¢nosti LGMG plosinu nepretézujte ani na ni neprovadéjte zadné upravy.
Provozni predpisy a preventivni opatieni v této priruc¢ce plati pouze pro predepsané
pouziti tohoto stroje.

v




A: LGMG Navod k obsluze teleskopického ramena

Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

Bezpecnostni opatreni

Obsluha tohoto stroje musi rozumét a dodrZzovat stavajici bezpecnostni predpisy statu a mistni
samospravy. Pokud tyto nejsou k dispozici, je tfeba dodrzovat bezpe&nostni pokyny v této pfirucce.

Pfed uvedenim stroje do provozu nebo pied provadénim jeho udrzby si prectéte vSechna varovani a
preventivni opatfeni v této pfiru¢ce, abyste zabranili nehodam.

Bezpecnostni opatfeni jsou uvedena v kapitole 1 Bezpec¢nost.

Nelze pfedvidat vdechna mozna nebezpedi a bezpecnostni pokyny v této pfiruce nemusi zahrnovat
vSechna bezpecnostni preventivni opatfeni. Vzdy zajistéte bezpeénost vesSkerého personalu a stroj
chrante pfed poskozenim. Pokud nelze ovéfit bezpecnost nékterych operaci, kontaktujte LGMG.

Preventivni opatfeni pro obsluhu a udrzbu uvedena v této pfirucce plati pouze pro predepsané pouziti
tohoto stroje. Spolecnost LGMG neprebira zadnou odpovédnost, pokud je tento stroj pouzivan nad
ramec této pfiruc¢ky. Za bezpeénost takovych operaci odpovida uzivatel a provozovatel.

Za zadnych okolnosti neprovadéjte Zzadné operace zakazané v této pfirucce.

Pro identifikaci urovné bezpec&nostnich informaci v této pfiruce jsou pouzita nasledujici signalni slova.

A NEBEZPECi:

Bezprostredni situace, ktera, pokud se ji nevyhnete, bude mit za nasledek tézka
zranéni nebo smrt. To plati také pro situace, které zplisobi vazné poskozeni stroje,
pokud se jim nevyhnete.

A VAROVAN:I:

Potencialné nebezpecna situace, ktera, pokud se ji nevyhnete, mize mit za nasledek
tézka zranéni nebo smrt. To plati také pro situace, které mohou zplsobit vazné
poskozeni stroje, pokud se jim nevyhnete.

A UPOZORNEN::

Situace, ktera, pokud se ji nevyhnete, mlize mit za nasledek lehké nebo stredné tézké
zranéni. To plati také pro situace, které mohou zptlsobit poSkozeni stroje nebo zkratit
jeho zivotnost.
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1.1 Nebezpeci

AVAROVANi: Nedodrzeni pokyn(i a

bezpecénostnich pravidel v této
pfiruéce mize mit za nasledek smrt
nebo vazné zranéni. Alkoholikiim,
uzivatelim drog a tém, ktefi uzivaji
lIéky ovliviujici pozornost, je prisné
zakazano priblizovat se ke stroji a
obsluhovat ho.

1.2 Pfed pouzitim stroje se,

prosim ujistéte, ze:

1) Jste vybaveni celotélovymi ochrannymi
prostfedky, jako jsou pfilby, bezpecnostni

pasy, bezpecnostni obuy, bryle a ochranné
rukavice, a jste v dobré fyzické kondici.

2) Jste pochopili a osvojili si bezpe€nostni
pravidla pro provoz stroje v tomto navodu k
obsluze.

3) Pred pokracovanim v dalSim kroku znate a
rozumite pravidliim bezpe¢ného provozu
stroje.

4) Vzdy provedete predprovozni kontroly.

5) Vzdy provedete prfedprovozni funkeni
zkouSky.

6) Zkontrolujete pracovisté.
7) Pouzivate stroj pouze k uréenému ucelu.

8) Si prectete, porozumite a dodrzujete
v8echny prislusné zakony a predpisy.

9) Jste byli vyskoleni k bezpecné obsluze
stroje.

1.3 Klasifikace nebezpedi

A UPOZORNENI

Klasifikace nebezpeci

Vyznam symboli, barevnych kodu a
znaki na produktech LGMG je
nasledujici:

Bezpecnostni varovny symbol:
Pouzivaji se k varovani pred moznym
zranénim osob.

Dodrzujte vSechny bezpeénostni

pokyny uvedené u téchto znacek,
abyste predesli situacim, které by
mohly zpUsobit zranéni a smrt.

Cervena: nebezpeéné

Oznacuje
situace. Pokud jim nebude zabranéno,
bude to mit za nasledek smrt nebo
vazné zranéni.

AWarning

Oranzova: Oznacuje nebezpecéné
situace. Pokud jim nebude zabranéno,
muze to mit za nasledek smrt nebo
vazné zranéni.

ACaution

Zluta: Oznaéuje nebezpeéné situace.
Pokud jim nebude zabranéno, mize to
mit za nasledek lehké nebo stredné
tézké zranéni.

Modra: Oznacuje nebezpecné situace.
Pokud jim nebude zabranéno, miize
dojit k poskozeni nebo Skodam na
majetku.

1.4 Uéel pouziti

Tento stroj je uréen pouze ke zvedani personalu
a jeho nastroju a material(l na vyvysena
pracovisté a lze jej pouzivat uvnitf i venku.
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AVAROVANi: Bez povoleni je

pfisné zakazano upravovat stroj,
prepravovat zbozi a zavéSovat nebo
zvedat predmeéty.

1.5 Udrzba bezpeénostnich
znacek

1) Ztracené a poSkozené bezpecénostni
znacky vymerite.

2) Bezpecnostni znacky Cistéte neutralnim
Cisticim prostfedkem nebo vodou.

3) Cistici prostfedky na bazi rozpoustédel
mohou poskodit bezpecnostni znacky. K
Cisténi bezpec€nostnich znacek
nepouzivejte Cistici prostfedky na bazi
rozpoustédel.

1.6 Nebezpeci urazu

elektrickym proudem

AVAROVANi: Tento stroj neni

izolovan a neposkytuje ochranu pred
urazem elektrickym proudem pfi
kontaktu nebo v blizkosti elektrického
vedeni, zdroje energie nebo
elektrického zarizeni.

# L

Dodrzujte odpovidajici bezpe€nou vzdalenost
od elektrického vedeni, zdroje energie a
elektrického zafizeni v souladu s pfisluSnymi
zakony a prfedpisy a pokyny v nasledujici
tabulce.

Pozadovana
Napéti bezpeéna
vzdalenost

0-300 V Nedotykat se.

300 V-50 kV 3,05m
50 kV-200 kV 4,60m
200 kV-350 kV 6,10m
350 kV-500 kV 7,62m
500 kV-750 kV 10,67m
750 kV-1 000 kV 13,72m

Tabulka 1-1 Bezpe€na vzdalenost mezi

zafizenim a elektrickym vedenim

A UPOZORNENI: Musi byt bran

zietel na kyvani a provéseni drati a
ucinky silného vétru nebo poryvi na

pohyb ploSiny.

1) Pokud stroj pfijde do styku s vodi¢em pod
napétim, okamzité odstupte od stroje. Pfed
preruSenim napajeni vodiCu je zakazano
dotykat se nebo obsluhovat stroj.

2) Nemanipulujte ani nepouzivejte stroj za
bourky nebo blyskani.

3) Nepouzivejte stroj jako uzemnéni pfi

svarovani.

1.7 Nebezpeci naklonéni

1) Personal, vybaveni a material na plosiné
nesmi prekroCit maximalni nosnost ploSiny.

Udaj T20J T22J T26J
300kg 250kg
Maximalni 450kg 340kg
nosnost 250kg | (Omezeny (Omezeny
ploSiny rozsah rozsah
pohybu) pohybu)
2 2
Maximalni 5
pocet osob 3 3
(Omezeno) | (Omezeno)
Maximalni
pFipustna 12.5 m/s
rychlost ’
vétru

Tabulka 1-2 Maximalni nosnost ploSiny
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2)

3)

4)

5)

6)

Pokud bude ploSina pretizena, bude znit
alarm. Nejprve prosim snizte zatizeni
plosiny.

Kdyz je ploSina zvednuta, rychlost jizdy by
neméla prekrocit 0,8 km/h.

Senzor naklonu nesmi byt pouzivan jako
kontrolka naklonu. Bzu¢ak na tocnici zazni
pouze tehdy, kdyz je stroj silné naklonén.

Pokud se pfi zvedani ploSiny ozve bzucak,
budte velmi opatrni. Kontrolka naklonu
stroje se rozsviti a funkce pohonu nebude
fungovat v zadném sméru. Nejprve urcete
stav horniho ramena ve svahu, jak je
znazornéno nize. Dfive nez stroj pfesunete
na pevny a rovny povrch, postupujte podle
pokynu nize a spustte rameno dold.
Béhem spousténi ramena jim neotacejte.

Pokud zazni bzu¢ak, kdyz ploSina jede do
kopce

(DSpustte rameno dold

(2Zatahnéte rameno

7)

Pokud zazni bzu€ak, az ploSina pojede
doll s kopce

(DZatahnéte rameno

@Spustte rameno dol(

8)

9)

10)

11)

12)

13)

14)

Nezvedejte rameno, jestlize rychlost vétru
muze prekrocit 12,5 m/s. Pokud rychlost
vétru prekro€i 12,5 m/s po zvednuti ramena,
spustte rameno doll a nepokracujte v praci
se strojem.

Nepouzivejte stroj v silném vétru nebo pfi
poryvech vétru. Nezvétsujte povrch plosiny
ani zatizeni. ZvétSeni plochy, ktera je
vystavena vétru, snizi stabilitu stroje.

Nepouzivejte horni ovladaci skfin k
ovladani stroje, pokud je ploSina zachycena,
zaseknuta nebo jiné pfedméty v jeji
blizkosti blokuji normalni pohyb. Pokud
mate v planu ovladat stroj pomoci spodni
ovladaci skfing, musi vSichni pracovnici
opustit ploSinu, nez tak ucinite.

Pokud stroj v zatazeném stavu jede po
Stérku, nestabilnim nebo hladkém povrchu,
v blizkosti jamy nebo strmého svahu, budte
velmi opatrni a snizte rychlost.

/

L
5

Kdyz je rameno zvednuté, stroj nesmi jet
po nerovném terénu, nestabilnim povrchu
ani v jinych nebezpeénych podminkach
nebo jet v blizkosti takovychto oblasti.

Nepouzivejte plosSinu k tlageni nebo tahani
¢ehokoli mimo ploSinu.

Nepouzivejte stroj jako jefab.
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15) Neumistujte, neukotvujte ani nezavésujte
zadna bfemena na jakoukoliv ¢ast stroje.

16) Nepouzivejte rameno k tlaceni stroje ani
jinych pfedméta.

1.8 Obecna
pravidla

bezpeénostni

1) Nepouzivejte stroj s otevienou kapotou.

2) Nedovolte, aby se rameno néceho dotykalo
nebo k néemu pfiblizilo.

3) Neupravujte ani nepouzivejte vSechny
senzory, jako je snimac délky, senzor uhlu

naklonu, senzor zatizeni a detekéni
zarizeni pretrzeni lana.

4) Nepfivazujte rameno ani plosinu k okolnim
predmétim.

el

5) Tento stroj nesmi byt upravovan bez
predchoziho pisemného souhlasu vyrobce.
Pfidavna zafizeni instalovana na ploSinach,
pedalech nebo zabradli za ucelem odlozeni
nastroju nebo materialt zvysi hmotnost a
povrch ploSiny.

6) Nedavejte na ploSinu zebfiky ani leSeni, a
ani je neopirejte o Zzadnou €ast stroje.

7) Na ploSiné smi byt pfepravovany pouze
nastroje a materialy, které jsou rovnomérné
rozloZzené, a se kterymi mize obsluha
bezpecné manipulovat.

8) Nepouzivejte stroj na pohyblivém povrchu
ani na vozidlech.

9) Neumistujte ruce ani paze do blizkosti mista,
kde hrozi riziko pofezani nebo rozdrceni.

10) Nezaméniujte ani neporusujte zadné
soucasti, které by mohly ovlivnit bezpe€nost
a stabilitu stroje.

11) Nenahrazujte soucasti, které maji vliv na
stabilitu stroje, za dily s jinymi
specifikacemi.

12) Zajistéte, aby vSechny pneumatiky byly v
dobrém stavu a matice spravné utazené, a
nezaménujte plvodni pneumatiky za
pneumatiky s jinou specifikaci.

13) Okolni teplota stroje je -20 °C ~ 40 °C.

14) Uschovejte tento navod v pfiruéni skfifice
plosiny.

1.9 Nebezpeci pri pouzivani
stroje na svazich

Nejezdéte se strojem po svazich, které
prekracuji maximalni hodnoty pro stoupani,
klesani nebo boéni sklon stroje. Hodnoty sklonu
se vztahuji pouze na stroje, které jsou v
zatazeném stavu.

Maximalni hodnota sklonu pfi zatazeni ramena
je nasledujici

S kopce 45% (24°)
Do kopce 30% (17°)
Bocni sklon 25% (14°)

Tabulka 1-3 Maximalni hodnota sklonu, kdyz je
rameno zatazené

A UPOZORNENI: Hodnota sklonu je

omezena podminkami na zemi a trakci.
Vice informaci o jizdé ve svahu najdete
v tomto navodu v ¢asti ,,Provozni

pokyny*.
1.10 Nebezpedi padu

1) Beéhem provozu musi personal na plosiné
nosit bezpecnostni ochranné vybaveni,
jako jsou pfilby, bezpe€nostni pasy a
bezpetnostni obuv podle pozadavkil na
pracovisti, a pouzivat, kontrolovat a
pravidelné vyménovat bezpecnostni
vybaveni podle pokyn( vyrobce.

AVAROVANi: Haky bezpeé&nostnich

pasu musi byt pfipevnény ke schvalenym
upeviovacim kotvicim bodim a ke
kazdému upeviovacimu kotvicimu bodu
smi byt pripevnén pouze jeden hak.
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2) Nesplhejte, nestujte ani nesedejte na
zabradli plosiny. Po celou dobu stijte
pevné na podlaze ploSiny.

3) Kdyz je plosina zvednuta, nelezte doll po
ramenu.

4) Udrzujte podlahu plosiny bez drobnosti a
necistot.

5) Pred zahajenim provozu zaviete vstupni
dvere.

6) Nevstupujte ani neopoustéjte plosinu,
dokud neni stroj v zatazeném stavu.

1.11 Nebezpedi kolize

1) P¥i provozu stroje na zemi dbejte na zdravy
Usudek a planovani. Udrzujte bezpecnou
vzdalenost mezi obsluhou, strojem a
okolnimi pfedméty.

2) Pfi spousténi nebo provozu stroje vénujte
pozornost zornému poli a mrtvym Ghldm.

3) PriotaCeni tocnice davejte pozor na polohu
ramena a zadni ¢ast toCnice.

4) Zkontrolujte pracovni plochu, abyste se
vyhnuli pfekdzkam nad hlavou nebo jinym
moznym rizikdm.

5) P¥idrzeni zabradli ploSiny davejte pozor na
nebezpedi sevreni.

6) Rameno spoustéjte dolu, jen kdyz se v

prostoru pod nim nenachazi zadné osoby
ani pfekazky.

7) Snizte rychlost stroje podle stavu podkladu,
urovné zatizeni, sklonu, polohy personalu a
dalSich faktoru, které mohou zpUsobit
kolizi.

8) Neprovozuijte stroj v draze zadnych jefabl
ani pohybuijicich se zvedacich stroj, pokud
neni ovladac jefabu zablokovan nebo
nebyla pfijata preventivni opatfeni k
zabranéni pfipadnych kolizi.

9) P¥ifizeni stroje nejezdéte nebezpecné a
nehrajte si.

10) Uzivatelé musi dodrzovat navod k obsluze,
pravidla pracovisté a vladni nafizeni pro
osobni ochranné prostfedky.

11) Dbejte na smér jizdy a funkce fizeni.

1.12 Nebezpecéi vybuchu a

pozaru

1) Nestartujte motor, pokud ucitite nebo
zaznamenate unik zkapalnéného ropného

plynu, benzinu, nafty nebo jinych
vybusnych latek.

2) Nedoplriujte palivo, kdyz motor bézi.

3) Doplnovani paliva do stroje nebo nabijeni
baterie provadéjte pouze na otevienych a
dobre vétranych mistech, daleko od jisker,
hoficich cigaret a dal$ich zdroju ohné.

4) Nepouzivejte stroj ani nenabijejte baterii na
nebezpecnych mistech nebo na mistech,
kde se mohou vyskytovat hoflavé nebo
vybusné plyny anebo prach.

5) Nestfikejte éter do motoru vybaveného
Zhavici svickou.

113 Nebezpeéi poskozeni

stroje

1) PoSkozeny nebo vadny stroj nepouzivejte.

2) Béhem svarovani nepouzivejte stroj jako
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3)

4)

5)

6)

7)

zemnici vodi€, a pfi svafovani musi byt
odpojen kladny i zaporny pdl baterie.
Nepouzivejte stroj na mistech, kde se

mohou vyskytovat silna magneticka pole,
silna ionizace a radioaktivni zafeni.

Ke spusténi motoru nepouzivejte Zadnou
baterii ani nabije¢ku s napétim vysSim nez
12V.

Pfed kazdou sménou striktné provedte
predprovozni kontrolu a vyzkousejte
vSechny funkce. Poskozeny nebo vadny
stroj by mél byt okamzité oznacen a
zastaven jeho provoz.

Zajistéte, aby vSechny kontroly a udrzba
byly provadény v souladu s pokyny v této
pfirucce.

Zajistéte, aby vSechny Stitky byly spravné
umistény a snadno identifikovatelné.

1.14 Nebezpedi zranéni

1)

2)

3)

4)

Stroj vzdy provozujte na dobfe vétraném
misté, aby nedoSlo k otravé vyfukovymi
plyny.

Nepouzivejte stroj, pokud dochazi k uniku
hydraulického oleje, ktery by mohl
proniknout nebo popalit pokozku, a pfi
kontrole uniku hydraulického oleje noste
vzdy ochranné bryle a ochranné rukavice.

Je zakazano provadét udrzbové prace,
kdyz je zafizeni elektricky nabijeno nebo je
hydraulicka soustava pod tlakem.

Nespravny kontakt s jakymikoli sou¢astmi
pod kapotou muize vést k vaznym zranénim,
a kapotu smi kvuli udrzbé otevfit pouze
vySkoleny personal udrzby. Obsluha smi
kapotu otevfit za ucelem kontroly pouze pfi
predprovoznich kontrolach. VSechny kryty
musi béhem provozu zlstat zaviené.

1.15 Bezpecénostni opatreni
tykajici se baterie

1)

2)

3)

Nebezpedi popaleni

® Tato baterie je bezudrzbovy olovény
akumulator obsahuijici kyselé latky.
Demontaz obalu baterie je zakazana.

® Pokud z baterie vyteCe kyselina,
pouzijte k neutralizaci vodu se sodou.

® Akumulator musi byt umistén svisle.

® Nevystavujte baterie ani nabijecky
vodé nebo desti.

Nebezpeci vybuchu

S WP

VR

® V okoli baterie se nesmi nachazet
jiskry, plameny ani zapalené cigarety.
Baterie muze uvolnovat vybusné plyny.

® Nedotykejte se poll baterie ani svorek
kabelll zadnym nastrojem, ktery by
mohl zpUsobit jiskfeni.

Nebezpeci urazu elektrickym proudem

® Baterii Ize nabijet pouze 12V
nabijeckou.

® Kazdy den zkontrolujte kabel a kabelaz,
zda nejsou poskozené, a pred
pouzitim vymérite poskozené
predméty.

® Zabrarite urazu elektrickym proudem

zpusobenému v disledku kontaktu se
svorkami baterie.

o Pfi kontrole si sundejte vSechny
prsteny, hodinky a dalSi pfFislusenstvi.
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116 Ochrana osob pred
padem

® Beéhem provozu stroje jsou
vyzadovany osobni ochranné
prostfedky proti padu (OOPPP).

® Osoby na sobé museji mit
bezpecénostni pas nebo postroj, v
souladu s vladnimi pfedpisy. Lano
pripevnéte ke kotvé, kterou je ploSina
vybavena.

® Obsluha musi splfiovat predpisy
zameéstnavatele, pracovisté a vladni
predpisy, tykajici se pouzivani
osobnich ochrannych pomucek.

® VSechny osobni ochranné prostfedky
proti padu (OOPPP) museji splfiovat
odpovidajici vliadni pfedpisy a museji
byt kontrolovany a pouzivany v
souladu s pokyny vyrobce.

1.17 Informace o povrchu

AVAROVANi: PF¥i kritickych

pracovnich podminkach a
komplikovanych a nebezpeénych
podminkach muze dojit k prevraceni a
zranéni osob. A stabilni podminky
povrchu a dobré pracovni podminky
mohou zajistit normalni provoz stroje;
proto pred pouzitim ovéite, ze je v
pracovni oblasti bezpecny a
dostate¢né pevny povrch na to, aby
zajistil dostate¢nou podporu stroje.

ANEBEZPECi: K pfevraceni a

zranéni osob muze dojit v
nasledujicich podminkach:

® na prudkych svazich nebo v
jeskynich;

® kdyz jsou na povrchu vyénélky,
prekazky nebo sut’;

® na naklonéném povrchu:

® na nestabilnim nebo hladkém
povrchu;

® pobliz dilni oblasti, kde je

podlozim pudy mékka puda;

na nasaklé pudé nebo zmrzlé pudé;

na vyvySeném podlozi;

na obrubnicich a okrajich silnic;

na povrchové podpore, ktera neni

dostate€né pevna, aby vydrzela

pIné zatizeni stroje;

® v dalSich moznych nebezpeénych
situacich.

Informace o nosnosti pldy, tykajici se

stroje, jsou zobrazené v tabulce nize:

Kontaktni tlak Tlak na
Model pneumatiky obsazenou plochu
(kPa) podlahy (kPa)
T20J 670 12
T22J 652 14
T26J 899 18

Tabulka 1-4 Informace o nosnosti pady

AUPOZORNENi: Informace o

nosnosti pudy, tykajici se stroje, zde
uvedené, jsou pouze pro ucely
reference a neberou v uvahu volitelna
zarizeni stroje. Pfed pouzivanim stroje
vzdy ovérte, ze povrch pracovni oblasti
je dostatec¢né pevny na podporu stroje.

Specifikace pneumatik:

Zatizeni hnaciho | Maximalni statické
Model | yola-6 kmih (kg) |  zatizeni (kg)
T20J 5300 6800
T22J 5300 6800
T26J 8000 9000

Tabulka 1-5 Specifikace pneumatik
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Obrazek 2-1 Legenda celého stroje

1 Nefiditelné kolo

2 Riditelné kolo

3 Dolni ovladaci skfin
4 Rameno

5 Plo8ina

6 Nastavec

7 Zvedaci ty¢

8 Pfiru¢ni schranka

9 Kotevni bod lana

10 Horni ovladaci skfin

13
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Stitky pro T20J/T22J/T26J

1 Rear side of the chassis

A
&

Rear side of :
the platforn %%_ l

”___“i%} Top view of
:f{~¢ 7 the platforn

Front side of
the platform

Obrazek 3-1 Umisténi stitkd
17
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Kéd Cislo Nazev Kéd Cislo Nazev
1 2534000056 Stitek - Druh jizdy 28 2534000119 Stitek - Pokyny ke &teni
2534000194 | Stitek - LOGO skupiny - Stitek - Jmenovité
2 2534001521 vlevo 29 2534001579 _zatizeni ploSiny
3 | 2534000026 | Stitek - Pokyny ke &teni | 30 | 2534000043 Stitek - Nebezpedi
rozdrceni
4 | 2534000047 | VYSUraznaznackazakaz |31 | 2534000011 | Stitek - Udrzba ve skiini
Vystrazna znacka Vybuch 2534000195 .
5 2534000004 a popaleni 32 5534001522 LOGO skupina
Stitek - Nebezpeé&i Grazu 2534000509
6 2534000048 alektrickym proudem 33 2534001810 Model
ymp 2534000510
7 2534000045 | Stitek - Popis pneumatiky | 34 2534001775 Stitek - LOGO skupiny
2534000246 2 . Stitek - Varovani, drzte se
8 2534001752 Stitek - Zatizeni kola 35 2534000041 ] dal Q,d stroje
9 | 2534000027 Stitek - Zvedani 36 | 2534000050 | _Stltek - Sipkaprave
sméroveé svitilny - Zluta
10 | 2534000038 | Stitek - Jmenovité napéti 37 2534000052 | Znacka Sipka zpét - Zluta
2534004111 | Stitek - Typovy Stitek Stitek - Sipka levé
" | 2534004113 stroje 38 | 29534000051 | smérove svitiiny - modré
12 | 2534000145 Stitek - Varovani 39 | 2534000053 | StteK- Sipkavpred -
13 2831990027 Stitek - Zavés 40 2534000177 Stitek - Palivova nadrz
14 | 2534002019 | Stitek - Kotevnibod lana | 41 | 2534001995 Stitek - Skfifh
hydraulického oleje
15 | 2534001576 Stitek - Ptvodni 42 2534000786 Stitek - 107 dB
16 | 2534000196 | Stitek - Reflexni nalepka | 43 | 2534002027 Stitek - Uroven
hydraulického oleje
17 2534000197 | Stitek - Reflexni nalepka 44 2534000724 Stitek - NEIZOLOVANO
18 2534000024 Stitek - Varovna ¢ara 45 2534001743 Stitek - Ukostreni
19 | 2534000017 | Znacka Kotevni bod lana 46 2534001809 Stitek - Nalepky - proti
20 | 2534000248 | Stitek-Nalepkaproti | 47 | 5534002026 Stitek - Pokyny k
poskrabani vykonovému spinaci
Varovna znacka pro
21 2534000036 zvedani a spousténi 48 2534002550 Stitek - Hodnota sklonu
) stfedniho zabradli
22 | 2534000042 | Stitek- Uggéome”' na | 49 25340?82556/ 7| Stitek - Rozsah pohybu
Stitek - Maximalni 2534001502 Stitek - Dvojnasobné
23 2534000037 manualni sila 50 2534001129 zatizeni
Stitek - Upozornéni na %y _— .
24 | 2534000040 | prevréceninahorudo | 51 | 2534003337 | Sttek ;\Spg.‘:nﬁ?drole
svahu a dol( se svahu pay
25 | 2534000039 Stitek - Upozcv)rr]énl' na 52 2534003641 Stitek - Poloha drzeni
) naklonéni ) ruky
26 | 2534000247 | Stitek - Nebezpecitrazu | 5 | 5554003478 Stitek - Nebezped
elektrickym proudem pFiskfipnuti ruky
27 2534000276 Stitek - CE 54 2534004014 Stitek - UKCA

Tabulka 3-1 Kody a nazvy stitkd
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Technické udaje stroje T20J (T0020JNDCH21)

4.1 Technické udaje o vykonustroje

Udaj Parametr Udaj Parametr
250 Jedna otocka tocnice 78-86
(slozena poloha) (s)
Jmenovité zatizeni (kg) Jedna oto&ka todnice
2 osoby (vyvySeno nebo vysunuto) 125-165
(s)
Maximalni pracovni vySka (m) 217 (Sst)oupanl hlavniho ramena 60-70
Maximalni vySka ploSiny (m) 19,7 Klesani hlavniho ramena (s) 60-70
MaX|maln| Yodorovne 17,2 Vysunuti ramena (s) 58-66
prodlouzeni (m)
Rychlost jizdy (sloZzeno) (km/h) 4,8+0,25 Zatazeni ramena (s) 53-62
Rychlost jizdy (vyvySeny nebo Zvedani nastavce ramena i
vysunuty stav) (km/h) 0.8£0,05 (s) 40-50
Rychlvost S toupani stroje 1,25v<1,5 Klesani nastavce ramena (s) 20-35
(zatazeny stav) (km/h)
Rychlost stoupani stroje 0,35v<0,8 | Otaceni ploginy (s) 13-26
(stav zdvihani) (km/h) OSVED, plosiny
Minimalni polomér otaceni 25 Maximalni povoleny uhel 4.5°
(vnitfni kolo) (m) ’ naklonu ’
Mlnvlr_rvlglnl polomér otacent 55 Hmotnost stroje (kg) 11400
(vné&jSi kolo) (m)
Teoreticka stoupavost 45 % I\/IvaX|maIn| pripustna rychlost 12,5
vétru (m/s)
Maximalni brzdna vzdalenost
g iee N 1<S<1,5 Maximalni ru¢ni sila (N) 400
(zadné zatizeni, slozeno) (m)
4.2 Hlavni rozméry
Udaj Parametr Udaj Parametr
Délka stroje (mm) 9470 Rozchod (mm) 2130
Sitka stroje (mm) 2495 Rozvor (pfedni/zadni) (mm) 2510
Vyska stroje (mm) 2770 Svétla vyska (zatazeny stav) 395
(mm)
Velikost pracovni ploSiny Rozméry pneumatiky (prameér x
(délka x Sitka) (mm) 2440%900 | «igea) (mm) 940%350
4.3 Elektricka soustava
Udaj Parametry / obsah
Model 6-QW-120B
Baterie Vystupni napéti (V) 12
Kapacita (Ah) 120(20 hodin)
Ridici systém Napéti (V) 12

4.4 Hydraulicka soustava

Udaj

Parametry / obsah

23




A\ LEMG

Navod k obsluze teleskopického ramena
Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

Typ Uzavieny systém
Hnaci soustava Pracovni tlak (MPa) 28
Objem cCerpadla (ml/ot) 46
Typ Otevieny systém
Objem cCerpadla (ml/ot) 28
FS‘;Q{‘:;' Zdvihaci systém (MPa) | Pracovni tlak (MPa) 23
Otocny systém Pracovni tlak (MPa) 23
Ridici systém Pracovni tlak (MPa) 23

4.5 Hnaci soustava

Udaj Parametry / obsah
Hnaci reduktor Vystupni toCivy moment 3390
(Nm)
Otocny reduktor Vystupni to€ivy moment 1690
(Nm)
4.6 Motorova soustava
Udaj Parametr Udaj Parametr
Model D2 9L4 Jmenovita rychlost otaceni 2600
(ot/min)
Zdvihovy objem Maximalni to¢ivy moment
valca(L) 2,925 (Nm) / otacky (ot/min) 147/1600
Jmencz\l:{;c\)ll)vykon 36,4 Emisni norma EU Stage V

A UPOZORNENI: Vyberte odpovidajici znaéku motorové nafty podle teploty

mistniho pracovniho prostiedi a podivejte se do navodu k obsluze motoru Deutz
D2.9L4 na doporucené palivo a technické udaje.

4.7 Objem paliva / maziva

Udaj Podminky Znacka v.|sk02|ty Objem Poznamky
oleje
Hydra‘i{‘)"‘y olej / Rando MV32 180 Chevron
Olej hnaciho 30°C<Nejnizsi teplota 85 W/140
reduktoru (x4) (L) | -10°C<Nejniz3i teplota <30°C 85 W/90 0,68x4
-30°C<Ngjnizsi teplota <-10°C 80 W/90 AP| GL-5
Nejnizsi teplota <-30°C
Olej oto€ného 75 W 13
reduktoru (L) ’
Pracovni teplota: -20°C~40°C 15W-40
. e an 10W-30
Motorovy olej (L) Pracovni teplota: -25°C~30°C e 8.5 AP| CH-4
Pracovni teplota: -30°C~30°C )
Pracovni teplota: -35°C~20°C OW-20
Nemrznouci / 50% LLC/50% /
kapalina (L) Cisté mékké vody 7,7
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Teplota okoli 24°C 0 #Motorova
nafta
Teplota okoli 2-5°C -10 #Motorova
Motorova nafta nafta EN590
100
(L) Teplota okoli =-14°C -20 #Motorova ULSD
nafta
Teplota okoli 2-29°C -35 #Motorova
nafta
Vnitini draha L .
. Lithiové mazivo . ,
otoéného / Stredni /
2#
podstavce
Povrch Lithiové mazivo . ,
ozubeného kola / 2# Stredn /
4.8 Pracovni rozsah
Scope of work unit: m
24
22
20
18
16
14
12
10
8
6
4
2
0
-2
-4 -4
-2 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

Obrazek 4-1 Pracovni rozsah
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Technické udaje stroje T20J (T0020JNDCH20)

4.1 Technické udaje o vykonu stroje

Udaj Parametr Udaj Parametr
250 Jedna otocka tocnice 78-86
(slozena poloha) (s)
Jmenovité zatizeni (kg) Jedna oto&ka todnice
2 osoby (vyvySeno nebo vysunuto) 125-165
(s)
Maximalni pracovni vySka (m) 217 (Sst)oupanl hlavniho ramena 60-70
Maximalni vySka ploSiny (m) 19,7 Klesani hlavniho ramena (s) 60-70
MaX|maln| Yodorovne 17,2 Vysunuti ramena (s) 58-66
prodlouzeni (m)
Rychlost jizdy (sloZzeno) (km/h) 4,8+0,25 Zatazeni ramena (s) 53-62
Rychlosg jizdy (vyvySeny nebo 080,05 Zvedani nastavce ramena 40-50
vysunuty stav) (km/h) (s)
Rychlvost S toupani stroje 1,25v<1,5 Klesani nastavce ramena (s) 20-35
(zatazeny stav) (km/h)
Rychlost stoupani stroje 0,35v<0,8 | Otaceni ploginy (s) 13-26
(stav zdvihani) (km/h) OSVED, plosiny
Minimalni polomér otaceni Maximalni povoleny uhel o
oy 2,5 X 4,5
(vnitfni kolo) (m) naklonu
Mlnvlr_rvlglnl polomér otacent 55 Hmotnost stroje (kg) 11400
(vné&jSi kolo) (m)
Teoreticka stoupavost 45 % I\/IvaX|maIn| pripustna rychlost 12,5
vétru (m/s)
Maximalni brzdna vzdalenost
g iee N 1<S<1,5 Maximalni ru¢ni sila (N) 400
(zadné zatizeni, slozeno) (m)
4.2 Hlavni rozméry
Udaj Parametr Udaj Parametr
Délka stroje (mm) 9470 Rozchod (mm) 2130
Sitka stroje (mm) 2495 Rozvor (pfedni/zadni) (mm) 2510
Vyska stroje (mm) 2770 Svétla vyska (zatazeny stav) 395
(mm)
Velikost pracovni ploSiny 2440%900 Rozméry pneumatiky (primér 940350
(délka x Sitka) (mm) x §ifka) (mm)
4.3 Elektricka soustava
Udaj Parametry / obsah
Model 6-QW-120B
Baterie Vystupni napéti (V) 12
Kapacita (Ah) 120(20 hodin)
Ridici systém Napéti (V) 12

4.4 Hydraulicka soustava

Udaj

Parametry / obsah
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Navod k obsluze teleskopického ramena
Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

Hnaci soustava

Typ Uzavieny systém
Pracovni tlak (MPa) 28
Objem cCerpadla (ml/ot) 46

Typ Otevfeny systém
Objem cCerpadla (ml/ot) 23
Funkéni L ; P i tiak (MP
systém Zdvihaci systém (MPa) racovni tlak (MPa) 22
Otocny systém Pracovni tlak (MPa) 22
Ridici systém Pracovni tlak (MPa) 15

4.5 Hnaci soustava

Udaj Parametry / obsah
Hnaci reduktor Vystupni toCivy moment 3390
(Nm)
Otocny reduktor Vystupni to€ivy moment 1690
(Nm)
4.6 Motorova soustava
Udaj Parametr Udaj Parametr
Model D2 9L4 Jmenovita rychlost otaceni 2600
(ot/min)
Zdvihovy objem Maximalni to¢ivy moment
valca(L) 2,925 (Nm) / otacky (ot/min) 147/1600
Jmencz\l:{;c\)ll)vykon 36,4 Emisni norma EU Stage V

A UPOZORNENI: Vyberte odpovidajici znaéku motorové nafty podle teploty

mistniho pracovniho prostiedi a podivejte se do navodu k obsluze motoru Deutz
D2.9L4 na doporucené palivo a technické udaje.

4.7 Objem paliva / maziva

" , Znacka . .
Udaj Podminky viskozity oleje Objem Poznamky
Hydra‘i'ﬂ‘;ky olej / Rando MV32 180 Chevron
Olej hnaciho 30°C<Ngjnizsi teplota 85 W/140
reduktoru (x4) (L) | -10°C<Nejnizsi teplota <30°C 85 W/90 0,68x4
-30°C<Negjnizsi teplota <-10°C 80 W/90 AP| GL-5
Nejnizsi teplota <-30°C 7w
Olej oto€ného 13
reduktoru (L) ’
Pracovni teplota: -20°C~40°C 15W-40
Pracovni teplota: -25°C~30°C 10W-30
Motorovy olej (L) 8,5 API CH-4
Pracovni teplota: -30°C~30°C SW-30
Pracovni teplota: -35°C~20°C 0w-20
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Navod k obsluze teleskopického ramena
Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

50% LLC/50%

Eae";rhz:;‘(‘f)' / Gisté mekké /
P vody 7,7
Teplota okoli 24°C 0 #Motorova
nafta
Teplota okoli =-5C -10 #Motorova
Mot s nafta (L) nafta 100
otorova nafta
Teplota okoli =-14°C -20 #Motorova EN590
nafta ULSD
Teplota okoli 2-29°C -35 #Motorova
nafta
Vnitini draha L ,
. . Lithiové mazivo L
otoéného / Stredni /
2#
podstavce
Povrch Lithiové mazivo . ,
ozubeného kola / o# Stredni /
4.8 Pracovni rozsah
Scope of work unit: m
24
22
20
18
16
14
12
10
8
)
4
2
0
-2
-4 -4
-2 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

Obrazek 4-2 Pracovni rozsah
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Navod k obsluze teleskopického ramena

Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

Technické udaje stroje T20J (T0020JNKCH21)

4.1 Technické udaje o vykonu stroje

Udaj Parametr Udaj Parametr
250 Jedna otocka tocnice 78-86
(slozena poloha) (s)
Jmenovité zatizeni (kg) Jedna oto&ka todnice
2 osoby (vyvySeno nebo vysunuto) 125-165
(s)
Maximalni pracovni vySka (m) 217 (Sst)oupanl hlavniho ramena 60-70
Maximalni vySka ploSiny (m) 19,7 Klesani hlavniho ramena (s) 60-70
MaX|maln| Yodorovne 17,2 Vysunuti ramena (s) 58-66
prodlouzeni (m)
Rychlost jizdy (sloZzeno) (km/h) 4,8+0,25 Zatazeni ramena (s) 53-62
Rychlosg jizdy (vyvySeny nebo 080,05 Zvedani nastavce ramena 40-50
vysunuty stav) (km/h) (s)
Rychlvost S toupani stroje 1,25v<1,5 Klesani nastavce ramena (s) 20-35
(zatazeny stav) (km/h)
Rychlost stoupani stroje 0,35v<0,8 | Otaceni ploginy (s) 13-26
(stav zdvihani) (km/h) OSVED, plosiny
Minimalni polomér otaceni Maximalni povoleny uhel o
oy 2,5 X 4,5
(vnitfni kolo) (m) naklonu
Mlnvlr_rvlglnl polomér otacent 55 Hmotnost stroje (kg) 11400
(vné&jSi kolo) (m)
Teoreticka stoupavost 45 % I\/IvaX|maIn| pripustna rychlost 12,5
vétru (m/s)
Maximalni brzdna vzdalenost
g iee N 1<S<1,5 Maximalni ru¢ni sila (N) 400
(zadné zatizeni, slozeno) (m)
4.2 Hlavni rozméry
Udaj Parametr Udaj Parametr
Délka stroje (mm) 9470 Rozchod (mm) 2130
Sitka stroje (mm) 2495 Rozvor (pfedni/zadni) (mm) 2510
Vyska stroje (mm) 2770 Svétla vyska (zatazeny stav) 395
(mm)
Velikost pracovni ploSiny 2440%900 Rozméry pneumatiky (primér 940350
(délka x Sitka) (mm) x §ifka) (mm)
4.3 Elektricka soustava
Udaj Parametry / obsah
Model 6-QW-120B
Baterie Vystupni napéti (V) 12
Kapacita (Ah) 120(20 hodin)
Ridici systém Napéti (V) 12

4.4 Hydraulicka soustava

Udaj

Parametry / obsah
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Navod k obsluze teleskopického ramena

Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

Typ Uzavieny systém
Hnaci soustava Pracovni tlak (MPa) 28
Objem cCerpadla (ml/ot) 46
Typ Otevieny systém
Objem cCerpadla (ml/ot) 23
FS‘;Q{‘:;' Zdvihaci systém (MPa) | Pracovni tlak (MPa) 22
Otocny systém Pracovni tlak (MPa) 22
Ridici systém Pracovni tlak (MPa) 15

4.5 Hnaci soustava

Udaj Parametry / obsah
Hnaci reduktor Vystupni toCivy moment 3390
(Nm)
Otocny reduktor Vystupni to€ivy moment 1690
(Nm)
4.6 Motorova soustava
Udaj Parametr Udaj Parametr
Model \V2403-CR-EW02 Jmenovita rychlost otaceni 2600
(ot/min)
Zdvihovy objem Maximalni to¢ivy moment
valca(L) 2.4 (Nm) / otacky (ot/min) 157,4/1600
Jmencz\l:{;c\)ll)vykon 36 Emisni norma EU Stage V

A UPOZORNENI: Vyberte odpovidajici znaéku motorové nafty podle teploty

mistniho pracovniho prostredi a podivejte se do navodu k obsluze motoru Kubota
V2403-CR-E5 na doporucené palivo a technické udaje.

4.7 Objem paliva / maziva

Udaj Podminky Znacka v.|sk02|ty Objem Poznamky
oleje
Hydra‘;:jky ole] / Rando MV32 180 Chevron
Olej hnaciho 30°C<Nejnizsi teplota 85 W/140
reduktoru (x4) | _10°C<Nejnizsi teplota <30°C 85 W/90 0,68x4
(L) -30°C<Nejniz&i teplota <-10°C 80 W/90 APl GL
Nejnizsi teplota <-30°C 75W -
Olej oto¢ného 1,3
reduktoru (L)
Pracovni teplota: -20°C~40°C 15W-40
Motorovy olej (L) Pracovni teplota: -25°C~30°C 10W-30 9,5 API CJ-4
Pracovni teplota: -30°C~30°C 5W-30
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Navod k obsluze teleskopického ramena
Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

Pracovni teplota: -35°C~20°C

0w-20

Nemrznouci / 50% LLC/50% 77 /
kapalina (L) Cisté mékké vody ’
Teplota okoli 24°C 0 #Motorova
nafta
Teplota okoli =-5C -10 #Motorova
Motorova nafta nafta
100
(L) Teplota okoli 2-14°C -20 #Motorova EN590
nafta ULSD
Teplota okoli 2-29°C -35 #Motorova
nafta
Vnitfni draha L ,
. Lithiové mazivo . ,
otoéného / Stredni /
2#
podstavce
Povrch Lithiové mazivo . ,
ozubeného kola / 2# Stredn /
4.8 Pracovni rozsah
Scope of work unit:
24
22
20
18
16
14
12
10
8
6
4
2
0
-2
-4 -4
-2 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

Obrazek 4-3 Pracovni rozsah
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Navod k obsluze teleskopického ramena

Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

Technické udaje stroje T20J (T2017JOWND3CH2000)

4.1 Technické udaje o vykonu stroje

Udaj Parametr Udaj Parametr
250 Jedna otocka tocnice 78-86
(slozena poloha) (s)
Jmenovité zatizeni (kg) Jedna oto&ka todnice
2 osoby (vyvySeno nebo vysunuto) 125-165
(s)
Maximalni pracovni vySka (m) 217 (Sst)oupanl hlavniho ramena 60-70
Maximalni vySka ploSiny (m) 19,7 Klesani hlavniho ramena (s) 60-70
MaX|maln| Yodorovne 17,2 Vysunuti ramena (s) 58-66
prodlouzeni (m)
Rychlost jizdy (sloZzeno) (km/h) 4,8+0,25 Zatazeni ramena (s) 53-62
Rychlosg jizdy (vyvySeny nebo 080,05 Zvedani nastavce ramena 40-50
vysunuty stav) (km/h) (s)
Rychlvost S toupani stroje 1,25v<1,5 Klesani nastavce ramena (s) 20-35
(zatazeny stav) (km/h)
Rychlost stoupani stroje 0,35v<0,8 | Otaceni ploginy (s) 13-26
(stav zdvihani) (km/h) OSVED, plosiny
Minimalni polomér otaceni Maximalni povoleny uhel o
oy 2,5 X 4,5
(vnitfni kolo) (m) naklonu
Mlnvlr_rvlglnl polomér otacent 55 Hmotnost stroje (kg) 11400
(vné&jSi kolo) (m)
Teoreticka stoupavost 45 % I\/IvaX|maIn| pripustna rychlost 12,5
vétru (m/s)
Maximalni brzdna vzdalenost
g iee N 1<S<1,5 Maximalni ru¢ni sila (N) 400
(zadné zatizeni, slozeno) (m)
4.2 Hlavni rozméry
Udaj Parametr Udaj Parametr
Délka stroje (mm) 9470 Rozchod (mm) 2130
Sitka stroje (mm) 2495 Rozvor (pfedni/zadni) (mm) 2510
Vyska stroje (mm) 2770 Svétla vyska (zatazeny stav) 395
(mm)
Velikost pracovni ploSiny 2440%900 Rozméry pneumatiky (primér 940350
(délka x Sitka) (mm) x §ifka) (mm)
4.3 Elektricka soustava
Udaj Parametry / obsah
Model 6-QW-120B
Baterie Vystupni napéti (V) 12
Kapacita (Ah) 120(20 hodin)
Ridici systém Napéti (V) 12

4.4 Hydraulicka soustava

Udaj

Parametry / obsah
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Hnaci soustava

Navod k obsluze teleskopického ramena
Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

Typ Uzavieny systém
Pracovni tlak (MPa) 28
Objem cCerpadla (ml/ot) 46

Typ Otevfeny systém
Objem cCerpadla (ml/ot) 23
Funkéni L ; P i tiak (MP
systém Zdvihaci systém (MPa) racovni tlak (MPa) 22
Otocny systém Pracovni tlak (MPa) 22
Ridici systém Pracovni tlak (MPa) 15

4.5 Hnaci soustava

Udaj Parametry / obsah
Hnaci reduktor Vystupni toCivy moment 3390
(Nm)
Otocny reduktor Vystupni to€ivy moment 1690
(Nm)
4.6 Motorova soustava
Udaj Parametr Udaj Parametr
Model D2011L03i Jmenovita rychlost otaceni 2800
(ot/min)
Zdvihovy objem Maximalni to¢ivy moment
valca(L) 2,331 (Nm) / otacky (ot/min) 137/1700
Jmencz\l:{;c\)ll)vykon 36,3 Emisni norma EU Stage III

A UPOZORNENI: Vyberte odpovidajici znaéku motorové nafty podle teploty

mistniho pracovniho prostiedi a podivejte se do navodu k obsluze motoru Deutz
D2011L03i na doporucéené palivo a technické udaje.

4.7 Objem paliva / maziva

__— , Znacka . .
Udaj Podminky viskozity oleje Objem Poznamky
Hydra”('t‘)’ky ole] / Rando MV32 180 Chevron
Olej hnaciho 30°C<Ngjnizsi teplota 85 W/140
reduktoru (x4) (L) | -10°C<Nejniz8i teplota <30°C 85 W/90 0,68x4
-30°C<Negjnizsi teplota <-10°C 80 W/90 AP| GL-5
Nejnizsi teplota <-30°C
Olej oto€ného 75 W 13
reduktoru (L) ’
Pracovni teplota: -20°C~40°C 15W-40
Pracovni teplota: -25°C~30°C 10W-30
Motorovy olej (L) 8 API CH-4
Pracovni teplota: -30°C~30°C SW-30
Pracovni teplota: -35°C~20°C 0w-20
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Navod k obsluze teleskopického ramena
Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

Obrazek 4-4 Pracovni rozsah

34

Nemrznouci / / /
kapalina (L) /
Teplota okoli 24°C 0 #Motorova
nafta
Teplota okoli 2-5°C -10 #Motorova
Motorova nafta nafta
100
(L) Teplota okoli =-14°C -20 #Motorova EN590
nafta ULSD
Teplota okoli 2-29°C -35 #Motorova
nafta
Vnitfni draha L .
. . Lithiové mazivo L
oto¢ného / Stredni /
2#
podstavce
Povrch Lithiové mazivo Y ,
ozubeného kola / o# Stredni /
4.8 Pracovni rozsah
Scope of work unit: m
24
22
20
18
16
14
12
10
8
6
4
2
0
-2
-4 -4
-2 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20
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Navod k obsluze teleskopického ramena

Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

Technické udaje stroje T22J (T2218JOWNDS5CH2000)

4.1 Technické udaje o vykonu stroje

Udaj Parametr Udaj Parametr
300 & &ni
Jmenovité zatizeni (kg) Jedr)a otocka tocnice 78-86
2 osoby (slozeno) (s)
450 Jedna otoc¢ka toénice
Omezené zatizeni (kg) (vyvySeno nebo vysunuto) 125-165
3 osoby (s)
Maximalni pracovni vySka (m) 23,8 (Sst)oupam hlavniho - ramena 60-70
Maximalni vySka ploSiny (m) 21,8 Klesani hlavniho ramena (s) 60-70
MaX|maln| ; vodorovné 17,5 Vysunuti ramena (s) 65-75
prodlouzeni (m)
Rychlost jizdy (slozeno) (km/h) 4,8+0,25 Zatazeni ramena (s) 60-70
Rychlost jizdy (zdvizeno) (km/h) 0,8+0,05 Zvedani nastavce (s) 40-50
Rychlost stoupani stroje o< .
(zataZeny stav) (km/h) 1,25v<1,5 Klesani nastavce (s) 20-35
Rychlost stoupani stroje 0,35v<0,8 | Otaceni plosiny (s) 13-26
(stav zdvihani) (km/h) OSVED, plosiny
Minimalni  polomér  otaceni 25 Maximalni povoleny uhel 4.5°
(vnitfni kolo) (m) ’ néklonu ’
Minimalni  polomér  otaceni :
(v&jsi kolo) (m) 5,5 Hmotnost stroje (kg) 12300
Teoreticka stoupavost 45 % I\/IvaX|maIn| pripustna rychlost 12,5
vétru (m/s)
Maximalni brzdna vzdalenost
gt e N 1<S<1,5 Maximalni rucni sila (N) 400
(zadné zatizeni, slozeno) (m)
4.2 Hlavni rozméry
Udaj Parametr Udaj Parametr
Délka stroje (mm) 10600 Rozchod (mm) 2130
Sitka stroje (mm) 2490 Rozvor (pfedni/zadni) (mm) 2510
Vyika stroje (mm) 2790 Svétla vySka (zatazeny stav) 395
(mm)
Velikost pracovni ploSiny 2440%900 Rozméry pneumatiky (prameér 940350
(délka x Sitka) (mm) x §ifka) (mm)
4.3 Elektricka soustava
Udaj Parametry / obsah
Model 6-QW-120B
Baterie Vystupni napéti (V) 12
Kapacita (Ah) 120(20 hodin)
Ridici systém Napéti (V) 12

4.4 Hydraulicka soustava

Udaj

Parametry / obsah
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Navod k obsluze teleskopického ramena
Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

Typ Uzavieny systém
Hnaci soustava Pracovni tlak (MPa) 28
Objem cCerpadla (ml/ot) 46
Typ Otevieny systém
Objem cCerpadla (ml/ot) 28
FS‘;Q{‘:;' Zdvihaci systém (MPa) | Pracovni tlak (MPa) 23
Otocny systém Pracovni tlak (MPa) 23
Ridici systém Pracovni tlak (MPa) 23

4.5 Hnaci soustava

Udaj Parametry / obsah
Hnaci reduktor Vystupni toCivy moment 3390
(Nm)
Otocny reduktor Vystupni to€ivy moment 1690
(Nm)
4.6 Motorova soustava
Udaj Parametr Udaj Parametr
Model D2 9L4 Jmenovita rychlost otaceni 2600
(ot/min)
Zdvihovy objem Maximalni to¢ivy moment
valca(L) 2,925 (Nm) / otacky (ot/min) 147/1600
Jmencz\l:{;c\)ll)vykon 36,4 Emisni norma EU Stage V

A UPOZORNENI: Vyberte odpovidajici znaéku motorové nafty podle teploty

mistniho pracovniho prostiedi a podivejte se do navodu k obsluze motoru Deutz
D2.9L4 na doporucené palivo a technické udaje.

4.7 Objem paliva / maziva

—_— , Znacka . .
Udaj Podminky viskozity oleje Objem Poznamky
Hydra‘z'sky ole] / Rando MV32 180 Chevron
Olej hnaciho 30°C<Nejnizsi teplota 85 W/140 0.68x4
reduktoru (x4) (L) | -10°C<Nejnizsi teplota <30°C 85 W/90
-30°C <Nejnizsi teplota <-10°C 80 W/90 API| GL-5
Olej oto¢ného Nejniz&i teplota <-30°C 75 W 1.3
reduktoru (L)
Pracovni teplota: -20°C~40°C 15W-40
Pracovni teplota: -25°C~30°C 10W-30
Motorovy olej (L) 8,5 API CH-4
Pracovni teplota: -30°C~30°C SW-30
Pracovni teplota: -35°C~20°C 0w-20
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Navod k obsluze teleskopického ramena
Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

50% LLC/50%

'::”;rhznr‘;;‘f)' / Gisté mekké 7.7 /
P vody
Teplota okoli 24°C 0 #Motorova
nafta
Teplota okoli 2-5°C -10 #Motorova
Mot 3 nafta (L) nafta 100
otorova nafta
Teplota okoli 2-14°C -20 #Motorova EN590
nafta ULSD
Teplota okoli 2-29°C -35 #Motorova
nafta
Vnitini draha L .
. . Lithiové mazivo . ,
otoéného / Stredni /
24
podstavce
Povrch Lithiové mazivo . ,
ozubeného kola / o4 Stredni /
4.8 Pracovni rozsah
4 ™
24m
22m
20m
18m
16m
14m
12m
10m
8m
om
4m
2m
Om
-2
-4m
-n Om 2m 4p 6m 8m 10m 12m 14m 16m 18m 20m
_ J

postup ukonu:

Obrazek 4-5 Pracovni rozsah

Pfi ovladani pozemnim ovladadem: Rozsah pohybu stroje je automaticky fizen podle zatiZeni na
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A: LGMG Navod k obsluze teleskopického ramena

Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

ploSiné.
KdyzZ je zatiZeni plodiny mensi nez 300 kg, tak rozsah pohybu T22J neni omezen.
Kdyz je zatizeni ploSiny vétsi nez 450 kg a mensi nez 300 kg, tak je rozsah pohybu T22J omezen.

Pfi ovladani ovladacem ploSiny: Rozsah pohybu stroje je fizen volicim tlagitkovym spinaCem zatizeni,

které je na ovladadi ploSiny.

Otoc¢nym tlaCitkovym spinacem otocte do polohy 300 kg: Jmenovité zatizeni stroje je 300 kg a rozsah

pohybu T22J neni omezen.

Otoc¢nym tlacitkovym spinaem otocte do polohy 450 kg: Omezené zatizeni stroje je 450 kg a rozsah
pohybu T22J je omezen.
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A: LGMG Navod k obsluze teleskopického ramena

Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

Technické udaje stroje T22J (T2218JOWNKS5CH2000)

4.1 Technické udaje o vykonu stroje

Udaj Parametr Udaj Parametr
300 & &ni
Jmenovité zatizeni (kg) Jedr)a otocka tocnice 78-86
2 osoby (slozeno) (s)
450 Jedna otoc¢ka toénice
Omezené zatizeni (kg) (vyvySeno nebo vysunuto) 125-165
3 osoby (s)
Maximalni pracovni vySka (m) 23,8 (Sst)oupam hlavniho - ramena 60-70
Maximalni vySka ploSiny (m) 21,8 Klesani hlavniho ramena (s) 60-70
MaX|maln| ; vodorovné 17,5 Vysunuti ramena (s) 65-75
prodlouzeni (m)
Rychlost jizdy (slozeno) (km/h) 4,8+0,25 Zatazeni ramena (s) 60-70
Rychlost jizdy (zdvizeno) (km/h) 0,8+0,05 Zvedani nastavce (s) 40-50
Rychlost stoupani stroje o< .
(zataZeny stav) (km/h) 1,25v<1,5 Klesani nastavce (s) 20-35
Rychlost stoupani stroje 0,35v<0,8 | Otaceni plosiny (s) 13-26
(stav zdvihani) (km/h) OSVED, plosiny
Minimalni  polomér  otaceni 25 Maximalni povoleny uhel 4.5°
(vnitfni kolo) (m) ’ néklonu ’
Minimalni  polomér  otaceni :
(v&jsi kolo) (m) 5,5 Hmotnost stroje (kg) 12300
Teoreticka stoupavost 45 % I\/IvaX|maIn| pripustna rychlost 12,5
vétru (m/s)
Maximalni brzdna vzdalenost
gt e N 1<S<1,5 Maximalni rucni sila (N) 400
(zadné zatizeni, slozeno) (m)
4.2 Hlavni rozméry
Udaj Parametr Udaj Parametr
Délka stroje (mm) 10600 Rozchod (mm) 2130
Sitka stroje (mm) 2490 Rozvor (pfedni/zadni) (mm) 2510
Vyika stroje (mm) 2790 Sveétla vyska (zatazeny stav) 395
(mm)
Velikost pracovni ploSiny Rozméry pneumatiky (prameér
(délka x Sitka) (mm) 2440x900 | sirka) (mm) 940%350
4.3 Elektricka soustava
Udaj Parametry / obsah
Model 6-QW-120B
Baterie Vystupni napéti (V) 12
Kapacita (Ah) 120(20 hodin)
Ridici systém Napéti (V) 12
4.4 Hydraulicka soustava
Udaj Parametry / obsah
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Typ Uzavieny systém
Hnaci soustava Pracovni tlak (MPa) 28
Objem cCerpadla (ml/ot) 46
Typ Otevieny systém
Objem cCerpadla (ml/ot) 28
FS‘;Q{‘:;' Zdvihaci systém (MPa) | Pracovni tlak (MPa) 23
Otocny systém Pracovni tlak (MPa) 23
Ridici systém Pracovni tlak (MPa) 23

4.5 Hnaci soustava

Udaj Parametry / obsah
Hnaci reduktor Vystupni toCivy moment 3390
(Nm)
Otocny reduktor Vystupni to€ivy moment 1690
(Nm)
4.6 Motorova soustava
Udaj Parametr Udaj Parametr
Model V2403-CR-E5 Jmenovita rychlost otaceni 2600
(ot/min)
Zdvihovy objem Maximalni to¢ivy moment
valed (L) 2.4 (Nm) / otacky (ot/min) 159,8/1600
Jmencz\l:{;c\)ll)vykon 36 Emisni norma EU Stage V

A UPOZORNENI: Vyberte odpovidajici znaéku motorové nafty podle teploty

mistniho pracovniho prostredi a podivejte se do navodu k obsluze motoru Kubota
V2403-CR-E5 na doporucené palivo a technické udaje.

4.7 Objem paliva / maziva

Udaj Podminky Znacka viskozity Objem Poznamky
oleje
Hydraulicky olej (L) / Rando MV32 180 Chevron
Olej hnaciho 30°C<Nejnizsi teplota 85 W/140 0.68x4
reduktoru (x4) (L) | -10°C<Nejnizsi teplota <30°C 85 W/90
-30°C<Nejnizsi teplota <-10°C 80 W/90 API| GL-5
Olej oto&ného Nejniz&i teplota <-30°C 75 W 1.3
reduktoru (L)
Pracovni teplota: -20°C~40°C 15W-40
Pracovni teplota: -25°C~30°C 10W-30
Motorovy olej (L) 9,5 API CJ-4
Pracovni teplota: -30°C~30°C 5W-30
Pracovni teplota: -35°C~20°C 0W-20
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Nemrznouci / 50% LLC/50% 77 /
kapalina (L) Cisté mékké vody ’
Teplota okoli 24°C 0 #Motorova
nafta
Teplota okoli =-5C -10 #Motorova
nafta
Motorova nafta (L) 100 ENS90
Teplota okoli 2-14°C -20 Motorova ULSD
nafta
Teplota okoli 2-29°C -35 Motorova
nafta
Vnitini draha L .
. . Lithiové mazivo . ,
otoéného / Stredni /
2#
podstavce
Povrch ozubeného / Lithiové mazivo Stredni /
kola 2#
4.8 Pracovni rozsah
' ™
24m
22m
20m
18m
16m
14m
12m
10m
8m
om
4m
2m
Om
-2
-4n
om Om 2m 4p 6m 8m 10m 12m 14m 16m 18m 20m
- Y,

postup ukonu:

Obrazek 4-6 Pracovni rozsah

Pfi ovladani pozemnim ovladadem: Rozsah pohybu stroje je automaticky fizen podle zatiZeni na
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ploSiné.
KdyzZ je zatiZeni plodiny mensi nez 300 kg, tak rozsah pohybu T22J neni omezen.
Kdyz je zatizeni ploSiny vétsi nez 450 kg a mensi nez 300 kg, tak je rozsah pohybu T22J omezen.

Pfi ovladani ovladacem ploSiny: Rozsah pohybu stroje je fizen volicim tlagitkovym spinaCem zatizeni,

které je na ovladadi ploSiny.

Otoc¢nym tlaCitkovym spinacem otocte do polohy 300 kg: Jmenovité zatizeni stroje je 300 kg a rozsah

pohybu T22J neni omezen.

Otocnym tlagitkovym spinaem otocte do polohy 450 kg: Omezené zatizeni stroje je 450 kg a rozsah
pohybu T22J je omezen.
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Technické udaje stroje T26J (T2623J0OWNDSCH2000)

4.1 Technické udaje o vykonu stroje

Udaj Parametr Udaj Parametr
250 & &ni
Jmenovité zatizeni (kg) Jedr)a otocka tocnice 90-110
2 osoby (slozeno) (s)
340 Jedna otoc¢ka toénice
Omezené zatizeni (kg) (vyvySeno nebo vysunuto) 170-200
3 osoby (s)
Maximalni pracovni vySka (m) 27,9 (Sst)oupam hlavniho - ramena 70-90
Maximalni vySka ploSiny (m) 25,9 Klesani hlavniho ramena (s) 70-90
MaX|maln| ; vodorovné 23,32 Vysunuti ramena (s) 55-73
prodlouzeni (m)
Rychlost jizdy (slozeno) (km/h) 4,8+0,25 Zatazeni ramena (s) 55-73
Rychlost jizdy (zdvizeno) (km/h) 0,8+0,05 Zvedani nastavce (s) 25-35
Rychlost stoupani stroje o< .
(zataZeny stav) (km/h) 1,2sv=1,5 Klesani nastavce (s) 15-25
Rychlost stoupani stroje 0,35v<0,8 | Otaceni plosiny (s) 13-26
(stav zdvihani) (km/h) O2VED plosiny
Minimalni  polomér  otaceni Maximalni povoleny uhel o
o 3,66 . 4,5
(vnitfni kolo) (m) naklonu
Minimaini  polomer  otaceni 6,55 Hmotnost stroje (kg) 18000
(vnéjsi kolo) (m)
Teoreticka stoupavost 45 % I\/IvaX|maIn| pripustna rychlost 12,5
vétru (m/s)
Maximalni brzdna vzdalenost
gt e N 1<S<1,5 Maximalni rucni sila (N) 400
(zadné zatizeni, slozeno) (m)
4.2 Hlavni rozméry
Udaj Parametr Udaj Parametr
Délka stroje (mm) 12600 Rozchod (mm) 2050
Sitka stroje (mm) 2500 Rozvor (pfedni/zadni) (mm) 2850
Vyika stroje (mm) 2840 Svétla vySka (zatazeny stav) 440
(mm)
Velikost pracovni ploSiny Rozméry pneumatiky (prameér
(délka x §ifka) (mm) 24402900 1 itka) (mm) 1035%450
4.3 Elektricka soustava
Udaj Parametry / obsah
Model 6-QW-120B
Baterie Vystupni napéti (V) 12
Kapacita (Ah) 120(20 hodin)
Ridici systém Napéti (V) 12
4.4 Hydraulicka soustava
Udaj Parametry / obsah
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Hnaci soustava

Typ Uzavieny systém
Pracovni tlak (MPa) 28
Objem cCerpadla (ml/ot) 46

Typ Otevieny systém
Objem cCerpadla (ml/ot) 35
Funkéni L ; P i tiak (MP
systém Zdvihaci systém (MPa) racovni tlak (MPa) 20
Otocny systém Pracovni tlak (MPa) 20
Ridici systém Pracovni tlak (MPa) 20

4.5 Hnaci soustava

Udaj Parametry / obsah
Hnaci reduktor Vystupni toCivy moment 5500
(Nm)
Otocny reduktor Vystupni to€ivy moment 1690
(Nm)
4.6 Motorova soustava
Udaj Parametr Udaj Parametr
Model TD2.9L4 Jmenovita rychlost otaceni 2600
(ot/min)
Zdvihovy objem Maximalni to¢ivy moment
valed (L) 2,925 (Nm) / otacky (ot/min) 260/1800
Jmencz\l:{;c\)ll)vykon 55,4 Emisni norma EU Stage V

A UPOZORNENI: Vyberte odpovidajici znaéku motorové nafty podle teploty

mistniho pracovniho prostiedi a podivejte se do navodu k obsluze motoru Deutz
TD2.9L4 na doporuéené palivo a technické udaje.

4.7 Objem paliva / maziva

Udaj Podminky Znacka v.|sk02|ty Objem Poznamky
oleje
Hydra‘z'f)’ky olej / Rando MV32 180 Chevron
Olej hnaciho 30°C<Nejnizsi teplota 85 W/140 1,5%4
reduktoru(x4)(L) | -10°C<Nejnizsi teplota <30°C 85 W/90
-30°C<Nejnizsi teplota <-10°C 80 W/90 API| GL-5
L Nejnizsi teplota <-30°C
Olej oto¢ného 75 W 13
reduktoru (L)
Pracovni teplota: -20°C~40°C 15W-40
Pracovni teplota: -25°C~30°C 10W-30
Motorovy olej (L) 8,5 API CH-4
Pracovni teplota: -30°C~30°C SW-30
Pracovni teplota: -35°C~20°C 0w-20
Nemrznouci / 50% LLC/50% 93 /
kapalina (L) Cisté mékké vody ’
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Teplota okoli 24°C 0 #Motorova
nafta
Teplota okoli =-5°C -10 #Motorova
Motorova nafta nafta 100
L . . -20 Motorova EN590
Teplota okoli 2-14C nafta ULSD
Teplota okoli 2-29°C -35 Motorova
nafta
Vnitini draha L .
. Lithiové mazivo . ,
otoéného / Stredni /
2#
podstavce
Povrch Lithiové mazivo . ,
ozubeného kola / 2# Stredni /
4.8 Pracovni rozsah
e R
28m
26m
24m
22m
20m
18m
16m
14m
12m
10m
8m
bm
4m
2m
Om
-2m
-4n
20 Om 2m 4m 6m Sm 10m [2m 14m 16m 18m 20m 22m 24m
g /
o

postup ukonu:

Obrazek 4-7 Pracovni rozsah

Pfi ovladani pozemnim ovladac¢em: Rozsah pohybu stroje je automaticky fizen podle zatiZzeni na

ploSiné.
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Kdyz je zatizeni ploSiny mensi nez 250 kg, tak rozsah pohybu T26J neni omezen.
KdyzZ je zatiZeni ploSiny vétSi nez 340 kg a mensi nez 250 kg, tak je rozsah pohybu T26J omezen.

PFi ovladani ovladaCem ploSiny: Rozsah pohybu stroje je fizen volicim tladitkovym spinaem zatiZeni,

které je na ovladaci ploSiny.

Otoc¢nym tlacCitkovym spinaem otocte do polohy 250 kg: Jmenovité zatizeni stroje je 250 kg a rozsah

pohybu T26J neni omezen.

Otocnym tlacitkovym spinacem otocte do polohy 340 kg: Omezené zatizeni stroje je 340 kg a rozsah
pohybu T26J je omezen.
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Kapitola 5 Ovladaci skrin
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5.1 Dolni ovladaci skrin

o of oz 0o} OB

Obrazek 5-1 Panel dolni ovladaci skiiné

C. Nazev C. Nazev
1 Displej 11 Otocny spinac to¢nice
2 Nouzovy vypinac 12 Spina¢ zvedani/spousténi ramena
3 Rezerva 13 Spinac vysunuti/zatazeni ramena
4 Spinac vyrovnani ploSiny 14 Aktivacni tlacitko funkci
Volici spina¢ volnobé&znych e
5 otadek (ot/min) 15 Klicovy spina¢
6 Spinac stoupani/klesani nastavce 16 Automaticky prgn?st'awtelna pojistka
pro ovladani obvodu
7 Rezerva 17 Alarm motoroyehovoleje (Je-li ve
vybave)
PR Kontrolka zahfivani motoru (Je-li ve
8 Otocny spinac ploSiny 18 vybavd)
9 Spinaé spoustdni motoru 19 Alarm selharjl movtoru (Je-live
vybavé)
10 Spinac nouzoveho zdroje 20 Kontrolka napajeni (Je-li ve vybavé)

napajeni

Tabulka 5-1 Nazvy funkci spodniho ovladaciho panelu
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Obrazek 5-2 Panel dolni ovladaci skfiné
C. Nazev C. Nazev
1 Displej 11 Otocny spinac to¢nice
2 Nouzovy vypinac 12 Spina€ zvedani/spousténi ramena
3 Benzinovy/LPG mpdel: Volici spinac 13 Spinac vysunuti/zatazeni ramena
paliva
4 Spinac vyrovnani ploSiny 14 Aktivacni tlacitko funkci
5 Volici spina¢ volno.beznych otacek 15 Kligovy spinad
(ot/min)
6 Spina¢ zvedani/spousténi nastavce 16 10A automaticky F)re'néstawtelna pojistka
pro ovladani obvodu
7 Ruéni spinac regenerace DPF 17 Kontrolka reger]eracve DPF (Je-li ve
vybaveé)
8 Otocny spinac ploSiny 18 Alarm motorového oleje (Je-li ve vybavé)
9 Spinaé spoustni motoru 19 Kontrolka zahrl\’/anl [notoru (Je-li ve
vybavé)
10 Spina¢ nouzového zdroje napajeni 20 Alarm selhani motoru (Je-li ve vybaveé)
21 Kontrolka napajeni (Je-li ve vybave)

Tabulka 5-2 Nazvy funkci spodniho ovladaciho panelu
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4 ™
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Obrazek 5-3 Panel dolni ovladaci skiiné (Je-li ve vybavé)

Q<

Nazev C. Nazev
1 Displej 9 Spinac spousténi motoru
2 Nouzovy vypinac 10 Spina¢ nouzového zdroje napajeni
3 Benzinovy/LPG deeI: Volici spinac 1 Oto&ny spina todnice
paliva
4 Spinac vyrovnani ploSiny 12 Spinac zvedani/spousténi ramena
5 Volici spinac voIno.beznych otacek 13 Spina¢ vysunuti/zatazeni ramena
(ot/min)
6 Spina¢ zvedani/spousténi nastavce 14 Aktivacni tlacitko funkci
7 Rucni spinag regenerace DPF 15 KliCovy spinac
8 Otoény spinad plodiny 16 10A automaticky pfenastavitelna pojistka

pro ovladani obvodu

Tabulka 5-3 Nazvy funkci spodniho ovladaciho panelu
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Nize uvedena tabulka popisuje funkce tlacitkovych/packovych prepinacu:

. Tlacitkovy
Udaj . acl’t civy,/ - Popis funkce
packovy prepina¢
=2 Otocte klicovy spinaC do polohy ploSiny a bude
PV ¢ 'E ° fungovat horni ovladaci skfif. Otocte kliCovy spina¢ do
KliCovy spinac — . N e
polohy vypnuto a stroj se vypne. Otocte kliCovy spinac
do polohy podvozku a bude fungovat dolni ovladaci skfin.
Spinac spousténi ) Cheete-li spustit motor, posurite spina¢ spusténi motoru na jednu
motoru stranu na 2-3 s.
Stlacenim Cerveného tlacitka ,nouzového zastaveni® dovnitf, do
GREES, . . . . v ,
, . . |A& % polohy vypnuto, zastavite vSechny funkce; Otoenim €erveného
Nouzovy vypina¢ |i| ) Y. . .
- tlaCitka ,nouzového zastaveni“ do polohy zapnuto stroj uvedete
do provozu a vystrazna kontrolka bude blikat.
- Pokud nestisknete a nebudete drzet aktivacni
[§)+ 1 tlacitkovy spina€ funkci, Zzadné funkce ramena a
Aktivacni tlacitkovy ploSiny nebudou fungovat.
spinac funkci Stisknéte a pfidrzte aktivaéni tladitkovy spina¢ funkci
a zapnéte packovy prepina¢ kazdé funkce ramena a ploSiny, abyste
mohli pouzivat vdechny funkce ramena a ploSiny.
Pokud selze hlavni zdroj energie (motor), pouzijte nouzovy zdroj
Spinac nouzového napajeni.
o . e , . . . . .
% zdroje napajeni Spustte pozadovanou funkci a ponechte zapnuty nouzovy zdroj
é* napajeni.
g 1. Otocte kli¢ovy spinac do polohy dolni ovladaci skFiné.
8‘ 2. Vytahnéte Cervené tlacitko ,nouzového vypnuti“ do polohy zapnuto.
% | 3. Stiskn&te aktivacni tlagitko funkce.
=2

ZatlaCte otocny packovy prepina¢ ploSiny nahoru, ploSina se otoCi
doprava; Zatlac¢te oto¢ny packovy prepinac ploSiny dold, ploSina se otoCi
doleva.

Otocny spinac
ploSiny

Otocny spina¢ Zatlatte packovy prepina¢ doprava, toc¢nice se otoli doprava; Zatlacte

toCnice packovy piepina¢ doleva, to€nice se otoci doleva.
. Zatlatte packovy pfepina€ nahoru, rameno se zvedne; Zatlacte packovy
Spinac Y . . . . “ ;
L ..x_. | pfepina€ dold, rameno klesne dold. KdyZz rameno klesa, mél by znit
zvedani/spousténi " N ", Lo C .
bzu€ak; KdyZz rameno otolite do maximalni a minimalni polohy, tak zni
ramena iy
bzucCéak.
Spinac Zatlatte packovy pfepinac nahoru, rameno se vysune; Zatlacte packovy
vysunuti/zatazeni | pfepinac doll, rameno se zatahne. Kdyz se rameno vysune a zatahne
ramena do maximalni polohy, tak zni bzucak.
Spinac o e . N
L ..« . | Vytahnéte packovy pfepinaC nahoru, nastavec se zvedne; Zatlacte
zvedani/spousténi cxl e e ey 4 o
. packovy prepinac doll, nastavec klesne.
nastavce

Vytahnéte packovy piepinac vyrovnani ploSiny nahoru, vySka ploSiny se
zvySi. Zatlate packovy prepina€ vyrovnani ploSiny doll, vySka ploSiny
se snizi.

Spinac¢ vyrovnani
ploSiny
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j':!.ﬁr g 9 Vytadhnéte volici spina¢ volnobéznych otaek do polohy

Volici spinac Zelvy, motor se spusti v nizkych volnobé&znych
volnobéznych otackach; Vytahnéte volici spinac volnobéznych otacek do polohy zajice,
otacek motoru motor se spusti ve vysokych volnobéznych otackach. Motor po uvolnéni

aktivaCniho tlacitka funkce pobé&zi v nizkych volnobé&zZnych otackach.

Tabulka 5-4 Popis funkci packovych prepinacl na panelu dolni ovladaci skfiné
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5.2 Horni ovladaci skrin

f@c?@ > 00 ® > ® o%@o\
GBI i P
@
®

Obrazek 5-4 Panel horni ovladaci skfiné (Je-li ve vybaveé)

Sériove Cislo Nazev Sérioveé Nazev
Cislo
1 Spinac zvedani/spousténi nastavce 9 Volici sp|’nva0 volnobeznych
otacek motoru
2 Spinac houkacky 10 Spousténi motoru
3 Volici spinat rychlost jizdy 11 Spinac nouzoveého zdroje
napajeni
4 Spina€ vyrovnani plosiny 12 Nouzovy vypinac
5 Otocny spina€ plosiny 13 Rezerva
6 Aktivacni spina¢ pohonu 14 Ovladaci paka pojezdu/fizeni
7 Kontrolka 15 Vysunuti a zatazeni ramena
8 Spinac generatoru (Je-li ve vybave) 16 OtO?”Y spme}cvto'cmce a
zvedani/spousténi ramena

Tabulka 5-5 Nazvy funkci na panelu horni ovladaci skfiné
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Obrazek 5-5 Panel horni ovladaci skfiné (Je-li ve vybave)

Cislo Nazev Cislo Nazev
1 Spinac zvedani/spousténi nastavce 9 Volici spinac zatizeni
Volici spina¢ pracovniho
2 Spinaé& houkacky 10 rozsahu
(rezerva)
3 Volici spinaé rychlosti jizdy 11 Spinac gevr;ir:\t/‘;“ (Je-li ve
4 Spina€ vyrovnani plosiny 12 Nouzovy vypinac
5 Otocny spinac plosiny 13 Volici Z‘:;’laei‘::ggf’fzny"h
6 Aktivacni spina¢ pohonu 14 Ovladaci paka pojezdu/fizeni
7 Kontrolka 15 Vysunuti a zatazeni ramena
8 Spina¢ motoru/nouzového zdroje 16 Otocny spinac tocnice a
napajeni zvedani/spousténi ramena

Tabulka 5-6 Nazvy funkci na panelu horni ovladaci skfiné
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Obrazek 5-6 Panel horni ovladaci skfiné (Je-li ve vybaveé)
Cislo Nazev Cislo Nazev
L - Cex o r Volici spina¢ volnob&znych
1 SpinaC zvedani/spousténi nastavce 11 .
otacek motoru
5 Spinad houkatky 12 Spinad nouzgvet’wo zdroje
napajeni
Volici spinac rychlosti jizdy 13 Spina¢ spousténi motoru
4 Spinac vyrovnani ploSiny 14 Rezerva
VS Svitilna ramena (Je-li ve
5 Otocny spinac plosiny 15 vybav)
6 Aktivaéni spina& pohonu 16 Spinac generatoru (Je-li ve
vybave)
7 rezerva 17 Nouzovy vypinac
8 Volici spina€ zatiZzeni 18 Ovladaci paka pojezdu/fizeni
9 Kontrolka 19 Rukojet vysunuti a zatazeni
ramena
10 Spinac potlaceni automatického rezimu 20 Otocna rukojet to€nice a

(Rezerva)

zvedani/spousténi ramena

Tabulka 5-7 Nazvy funkci na panelu horni ovladaci skfiné
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Nize uvedena tabulka popisuje funkce tlacitkovych/packovych pfepinaci na horni ovladaci skfini.

Udaj

Tlacitkovy / packovy
prepinac

Popis funkce

ULIYS 10BPEJAO JUIOH

Spina¢ spousténi motoru

=05/0
Chcete-li nastartovat motor, posurite spina¢ spousténi motoru na
jednu stranu.

Nouzovy vypinac

Wit Stlacenim Cerveneho tlaCitka »,nNouzoveho
Y | zastaveni“ dovnitf, do polohy vypnuto, miZete zastavit
s’ V8echny funkce horniho ovladani a vypnout motor bez
jakéhokoli vlivu na dolni ovladaci skFifi. Oto¢enim ¢erveného tlacitka
,nouzového zastaveni“ do polohy zapnuto mUlzete stroj ovladat z
horni ovladaci skfiné.

1. Otocte kliCovy spinac¢ do
2. Vytahnéte Cervené tlacitk
3. Seslapnéte nozni spinac.

polohy horni ovladaci skfinég.
0 ,nouzového vypnuti“ do polohy zapnuto.

Otoc¢ny packovy piepinac
ploSiny

N2

Otocte oto¢nym packovym piepinaem ploSiny doprava,
ploSina se oto€i doprava. Otolte otoCnym packovym
prepinacem ploSiny doleva, plosina se otoCi doleva.

Otoc€na rukojet tocnice a

To 1 Posunte ovladaci paku doprava, toCnice se oto¢i doprava.
£~ Posuite ovladaci paku doleva, to¢nice se otodi doleva.

NI

zvedani/spousténi

=%

Posurite ovladaci paku nahoru, rameno se zvedne;

ramena Posurite ovladaci paku smérem dold, rameno klesne.
KdyZz rameno klesa, mél by znit bzucak; Kdyz rameno
otoCite do maximalni a minimalni polohy, tak zni bzucak.

Stlate ovladaci paku dold, rameno se vysune;

Vysunuti/zatazeni Vytahnéte ovladaci paku nahoru, rameno se zatahne.
ramena Kdyz se rameno vysune a zatahne do maximaini polohy,

3 tak zni bzu€ak.

Packovy prepinac » Vytahnéte packovy prepinaé nahoru, nastavec se
zvedani/spousténi *","'E zvedne; Zatlacte packovy pfepina¢ dolu, nastavec

nastavce

klesne. Kdyz nastavec klesa, zni bzuc¢ak;

Packovy prepinac
vyrovnani plosiny

Vytahnéte packovy spina¢ vyrovnani ploSiny nahoru,
vySka ploSiny se zvySi; Zatlatte packovy spinaé
vyrovnani plosiny dolu, vySka ploSiny klesne.

~

o

Ovladaci paka
pojezdu/fizeni

(o]

7
Co]

Posurite ovladaci paku nahoru, stroj pojede dopfedu;
Posunte ovladaci paku dold, stroj pojede dozadu.

——

Stisknéte levou stranu packy pro palec, stroj se otoci doleva;
Stisknéte pravou stranu packy pro palec, stroj se otoci
doprava.
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= = B

Symbol stroje ve svahu slouzi k provadéni ukonu v rozsahu nizkych
otacek. V tomto okamziku se motor automaticky pfepne na nizké
volnobézné otacky; Je-li stroj v symbolu vodorovné roviny, slouzi k

Aktivacni spina¢ pohonu

provadéni operaci v rozsahu vysokych otacek.
Kdyz se toCnice otaci v ur€itém uhlu, nelze ovladat funkci
@ pohonu a aktivuje se kontrolka aktivace pohonu. Posurite
aktivagni packovy pfepina¢ pohonu na jednu stranu a pomalu
pohybujte ovladaci pakou pohonu, poté bude fungovat funkce
pohonu.

Volici spina¢
volnobéznych otacek
motoru

Vytahnéte voli€ volnobéznych otatek do polohy
Zelvy, motor se spusti v nizkych volnobéznych
otackach; Vytahnéte voli¢ volnobéznych otacek do polohy zajice,
seslapnéte nozni spina€ a otoCte rukojeti, poté se motor spusti ve
vysokych volnobéznych otackach. Po uvolnéni rukojeti motor pobézi
v nizkych volnobéznych otackach.

Spina¢ nouzového zdroje
napajeni

[e] , ®IO

Pokud selze hlavni zdroj energie (motor), pouzijte nouzovy zdroj
napajeni. Seslapnéte nozni spinac, abyste spustili pozadované

Prepina¢ generatoru
(Je-li ve vybavé)

funkce, pfi€emz ponechejte zapnuty nouzovy vypinac.
Chcete-li pouzit generator, posurite packovy prepinac
generatoru do polohy zapnuto. Chcete-li generator

vypnout, posunte packovy pFepinaC generatoru do
polohy vypnuto.

Volici spinac zatizeni
(T224/T26J)

w e M

Posurite spina€ doleva, jmenovité zatizeni ploSiny je 300 kg
(T22J)/250 kg (T26J); posurite spina¢ doprava, maximalni zatizeni
plosiny je 450 kg (T22J)/340 kg (T26J). (Pracovni rozsah je
zobrazen obrazku 4-8).

Tabulka 5-8 Popis funkci packovych prepinacl na panelu horni ovladaci skfiné

Nize uvedena tabulka popisuje funkce kontrolek a LED displeje:

Vystraha pretiZzeni

Vystraha minimalni
hladiny paliva

ploSiny

Vystraha aktivace

Vystraha poruchy
systému

pohonu

Vystraha naklonu stroje

Vystraha poruchy
motoru

?%@@D

Generator je pouzivan

Zhavici svigky jsou
zapnuté

U0

Tabulka 5-9 Popis funkci panelu LED displeje
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Kapitola 6 Kontrola pred zahajenim provozu
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6.1 Pred pouzitim stroje se,
prosim ujistéte, ze:

1)

2)

3)

4)

5)

6)

7)

Jste vybaveni celotélovymi ochrannymi
prostfedky, jako jsou pfilby, bezpecnostni
pasy, bezpecnostni obuv, bryle a ochranné
rukavice, a jste v dobré fyzické kondici.

Rozumite pravidlim pro bezpeény provoz
stroje v této pfirucce a mate je zazita.

Pred pfechodem k dalSimu kroku znate a
rozumite bezpecnostnim pravidlim, abyste
se vyhnuli nebezpeénym situacim.

Chcete-li zkontrolovat pracovisté, prectéte
si kapitolu kontrola pracovisté v této
pfirucce.

Jste si precetli, rozumite a fidite se vSemi
pfislusnymi zakony a predpisy.

Jste fadné vySkoleni a kvalifikovani k

bezpectné obsluze stroje.

Opravy stroje mohou provadét pouze
kvalifikovani technici podle pfedpisi nasi
spolecnosti.

6.2 Zakladni principy

1)

2)

3)

4)

5)

6)

Obsluha je odpovédna =za provadéni
kontroly pfed zahajenim provozu a bézné
udrzby.

Kontrola pfed zahajenim provozu je
intuitivni proces, ktery musi obsluha
provadét pred kazdou pracovni sménou.
Ugelem kontroly je zjistit, zda stroj nema
zavazny problém pfed tim, nez obsluha
provede funkéni zkousku.

Kontroly pfed zahgjenim provozu lze také
vyuzit ke stanoveni, zda je vyzadovana
bézna duadrzba. Obsluha smi provadét
pouze ukony preventivni udrzby, které jsou
uvedeny v této pfirucce.

Prohlédnéte si seznam na dalSi strance a
zkontrolujte kaZzdou polozku.

Pokud zjistite poSkozeni nebo jakékoli
neopravnéné zmeény odliSné od tovarniho
stavu, oznalte stroj a prestafite jej
pouzivat.

Stroj smi opravovat pouze kvalifikovani
technici udrzby. Po dokon&eni opravy musi
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obsluha pfed provedenim funkcéni zkousSky
proveést kontrolu pfed zahajenim provozu.

Pravidelné kontroly uadrzby musi byt
provadény kvalifikovanymi techniky v
souladu se specifikacemi vyrobce a

pozadavky uvedenymi v této pfiruCce.

6.3 Kontrola pred zahajenim
provozu

1)

2)

3)

4)

5)

6)

7

8)

9)

Zajistéte, aby byla pfiru¢ka uplna, Citelna a
uloZzenda v pfiruéni schrance ploSiny.
Potfebujete-li pfiru¢ku vyménit, obratte se
na servisni pracovniky spole¢nosti LGMG.

Dbejte na to, aby v8echny Stitky byly Cisté,
Citelné a na spravném misté. Precltéte si
kapitolu ,Stitky*.  Potfebujete-li  Stitky
vymeénit, obratte se na servisni pracovniky
spole¢nosti LGMG.

Zkontrolujte, zda jsou oteviené oba kulové
ventily na sacim otvoru oleje ve spodni
Casti nadrze na hydraulicky olej. Musi byt
ponechany oteviené, pokud nenastanou
zadné zvlastni okolnosti, a pfi spousténi
motoru musi byt v otevfeném stavu. Pokud
neoteviete tento ventil pfed nastartovanim

motoru, dojde ke zniCeni olejového
Cerpadla.
Podivejte se do ¢&asti ,Udrzba“ a

zkontrolujte, zda nedochazi k uniku
hydraulického oleje a zda je hladina oleje
spravna.

Zkontrolujte pevné zapojeni kabel(l baterie,
a zda z ni nevytéka elektrolyt.

Podivejte se do ¢&asti ,Udrzba“ a
zkontrolujte, zda nedochazi k uniku
motorového oleje a zda je hladina oleje
spravna.

Zkontrolujte, zda nedochazi k uniku paliva z
motoru a zda je hladina oleje spravna. Kdyz
se rozsviti kontrolka zasoby paliva, doplrite
v€as palivo.

Zkontrolujte  kontrolku motoru. Pokud
kontrolka sviti, okamzité zastavte motor,
oznacte stroj a motor dukladné zkontrolujte
podle pfirucky pro udrzbu.

soucasti, zda
nespravné

Zkontrolujte
nejsou

nasledujici
poskozené,
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namontované, volné, neobsahuji
neopravnéné zmeény nebo chybégjici
soucasti:

® Elekirické zastrCky, elektroinstalace a
kabely

® Kontrolér pro nastupovani a vystupovani
® Ovladaci paka plosiny

® Snimaé¢ uhlu naklonu, snima¢ dlouhého
uhlu a snimac zatizeni

® Displej, kontrolka alarmu, majak, houkacka,
bzucak, koncovy spina¢ utrzeného lana a
aktivacni spina¢ pohonu

® Blok ventilli, hadice, hydraulicky kloub,
valec, motor a reduktor

® Palivova nadrz a nadrz na hydraulicky olej,
chladi¢ hydraulického oleje

® Podlozka proti opotfebeni, pneumatika a
oto¢né lozisko

® Matice, Srouby a ostatni spojovaci prvky
® Vstup a zajisténi vstupu na ploSinu
10) Zkontrolujte cely stroj a hledejte:

® Praskliny ve svarech nebo konstruk¢nich
dilech

® Promackliny nebo poskozeni stroje

® Silnou rez, korozi nebo oxidaci

Dbejte na to, aby vSechny konstrukéni prvky a
dalSi klicové soucasti nemély zadné chybéjici
dily, vS8echny souvisejici spojovaci prvky a
koliky byly ve spravné poloze a fadné utazené.
Po dokoncCeni kontroly se ujistéte, Ze je kapota
na spravném misté a zajisténa.
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7.1 Zakladni principy

1) Kontrola pracovisté pomaha obsluze urcit,
zda je pracovisté bezpelné pro provoz.
Obsluha by méla tuto praci provést pred
prfesunem stroje na pracovisté.

2) Obsluha je odpovédna za to, Zze rozumi a
pamatuje na nebezpedi na pracovisti a je si
védoma téchto nebezpedi a pfedchazi jim
pfi pohybu, instalaci a provozu stroje.

7.2 Kontrola pracoviste

Davejte pozor a vyhnéte se nasledujicim
nebezpelnym situacim:

® Strmy svah nebo jama

® \/yCnivajici predméty, pozemni prekazky
nebo nedistoty

® Naklonény povrch
® Nestabilni nebo hladky povrch

® Prekazky ve vzduchu a vodice s vysokym

napétim

® Nosnost povrchu, ktera neni dostatecna,
aby vydrzela plné zatizeni zplsobené
strojem

® Okamzita rychlost vétru, ktera presahuje
12,5 m/s.

® Pokud okolni teplota a vlhkost prekroci
stanovené pozadavky na teplotu a vlhkost,
fidte se prosim provoznimi podminkami v
kapitole Parametry stroje v této pfirucce.

® Pfitomnost nepovolaného personalu

® DalSi mozné nebezpectné situace
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8.1 Zakladni principy

1) Rozumite pravidlim pro bezpecny provoz
stroje v této pfiru¢ce a mate je zazita.

2) Podle potieb na pracovisti jste vybaveni
celotélovymi ochrannymi prostfedky, jako
jsou prilby, bezpecnostni pasy,
bezpec€nostni obuv a bryle, a jste v dobré
fyzické kondici.

3) \Vyberte si testovaci misto, které je pevné,
rovné a bez prekazek.

4) Pred prfechodem k dalSimu kroku znate a
rozumite bezpecnostnim pravidliim, abyste
se vyhnuli nebezpeénym situacim.

5) Funkéni zkousky slouzi ke zjisténi poruch
pred pouzivanim stroje.

6) Obsluha musi postupovat podle pokynu a
otestovat vSechny funkce stroje.

7) Je zakazano pouzivat nefunkéni stroj.
Pokud je zjisténa zavada, musi byt stroj
oznacen a zastaven.

8) Opravy stroje mohou provadét pouze
kvalifikovani technici podle pfedpisi nasi
spolecnosti.

9) Po opravé musi obsluha pfed zahajenim
pouZzivani stroje znovu proveést
predprovozni kontrolu a funkéni zkousku.

8.2 Na pozemnim ovladaci

1) Otocte klicovy spina¢ do polohy dolni
ovladaci skfiné.

2) Otocte Cervené tlaCitko ,nouzového

zastaveni“ do polohy ,zapnuto“ (ON) a
vystrazna kontrolka za¢ne blikat.

3) Spusténi motoru najdete v €asti ,Provozni
pokyny*.
4) Zkouska nouzového zastaveni

® Otoéte cervené tladitko
vypnuti“ do polohy vypnuto (OFF).

,nouzového

Vysledek: Motor je vypnuty a zadna z funkci
nefunguje.

® \/ytahnéte Cervené tlacitko nouzového
vypnuti do polohy zapnuto (ON) a restartujte
motor.

5) Zkouska funkci stroje
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® Nemackejte a nedrzte aktivacni tladitkovy
spina€ funkci. Zkuste aktivovat packovy
pfepina¢ kazdé funkce ramena a ploSiny.

Vysledek: Zadna funkce ramena a ploSiny
nebude funkéni.

® Stisknéte a pfidrzte aktivacni tlacitkovy
spina¢ funkce a aktivujte packovy prepinac
kazdé funkce ramena a ploSiny.

Vysledek: VSechny funkce ramena a ploSiny by
meély fungovat po cely cyklus. KdyZz ploSina
klesa, zazni bzucak.

6) Zkouska
napajeni.

funkce  nouzového  zdroje

A UPOZORNENI: Tento krok

provadéjte, kdyz je motor vypnuty.

Chcete-li usetrit energii baterie,

otestujte kazdou funkci v poloviénim

cyklu.

® Otocte klicovy spina¢ do polohy pro
ovladani ze zemé a otocte Cervené tlaCitko

nouzového zastaveni do polohy
,zapnuto“ (ON).

® SoucCasné stisknéte spina nouzového
zdroje napajeni do polohy zapnuto a
spustte kazdy funkéni spina¢ ramena.

Vysledek: V8echny funkce ramena jsou funkeéni.

7) Kontrola automatického vyrovnani pracovni

ploSiny

® Nastartujte motor ze zemé.

® Stisknéte aktivacni spinac funkci a pomoci
packoveého piepinace pro vyrovnani plosiny
nastavte pracovni ploSinu do vodorovné
polohy.

® Zvednéte a spustte
rozsahu.

rameno v plném

Vysledek: Pracovni ploSina je vzdy vodorovné.

8.3 Na plosiné
1) ZkouSka nouzového zastaveni

® Otocte kliCovy spina¢ do polohy ovladace
ploSiny.

® Vstupte na ploSinu, vytahnéte Cervené
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tlacitko ,nouzového zastaveni“ a nastartujte
motor.

® Stladte cervené tlaitko  nouzového
zastaveni na ploSiné do polohy Vypnuto (OFF).

Vysledek: Motor je vypnuty a nelze ovladat
Zadnou funkci.

2) Zkouska klaksonu

® Stisknéte tlacitko klaksonu.
Vysledek: Houkacka zni.

3) Zkouska nozniho spinace

® Stladte cervené tlaitko  nouzového
zastaveni na ploSiné do polohy Vypnuto (OFF).

® \ytahnéte cCervené tlaCitko ,nouzového
zastaveni“ do polohy zapnuto (ON) a nestartujte
motor.

® SeSlapnéte nozni spina¢ a zkuste
nastartovat motor vytaZzenim packového
pfepinace startovani nahoru.

Vysledek: Motor nestartuje.

® NeseSlapujte nozni spinaé a nastartujte
znovu motor.

® NeseSlapujte nozni spinaC a vyzkouSejte
funkce stroje.

Vysledek: Zadna z funkci nefunguije.
4) Zkouska funkci stroje
® SeSlapnéte nozni spinac.

® Spustte kazdou funkci ovladaci paky nebo
packového prepinace na stroji.

Vysledek: VSechny funkce ramena/ploSiny by
mély fungovat normalné v celém cyklu.

5) Zkouska funkce nouzového napajeni

AUPOZORNENi: Tento krok

provadéjte, kdyz je motor vypnuty.
Chcete-li usetrit energii baterie,
otestujte kazdou funkci v poloviénim
cyklu.

® Otocte kliCovy spina¢ do polohy ovladaci
skFinky z ploSiny.

® \/ytadhnéte Cervené tlacitko nouzového

zastaveni do polohy ,zapnuto® na ovladaci
skfini pracovni plodiny a se$lapnéte nozni
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spinac.

® Stladte spina¢ nouzového zdroje napajeni
do polohy ,zapnuto“ a zapnéte kazdou
funkci ovladaci paky nebo packového
prepinace.

Vysledek: V8echny funkce ramena a fizeni.
Funkce pohonu nefunguiji.

6) Zkouska fizeni

® Seslapnéte nozni spinac.

® Stisknéte levou stranu packy pro palec v
horni ¢asti ovladaci paky pojezdu.

Vysledek: Riditelné kolo na hnacim podvozku
se otadi ve sméru oznateném bezbarvou
Sipkou.

® Stisknéte pravou stranu packy pro palec v
horni &asti ovladaci paky pojezdu.

Vysledek: Riditelné kolo na hnacim podvozku
se otaci ve sméru oznaceném Zlutou Sipkou.

7) Zkouska funkci pojezdu a brzdéni
® Seslapnéte nozni spinac.

® Pomalu posunujte ovladaci paku pojezdu
dopfedu, dokud se stroj nerozjede, a poté
vratte paku do stfedové polohy.

Vysledek: Stroj by se mél na hnacim podvozku
pohybovat ve sméru oznaCeném bezbarvou
Sipkou a poté nahle zastavit.

® Pomalu posunujte ovladaci paku pojezdu
dozadu, dokud se stroj nerozjede, a poté
vratte paku do stfedové polohy.

Vysledek: Stroj by se mél na hnacim podvozku
pohybovat ve sméru oznaceném Zlutou Sipkou
a poté nahle zastavit.

A UPOZORNENI: Brzdy musi byt
schopny zastavit vozidlo na jakémkoli
svahu, na ktery muze vyjet.

8) Zkouska snimace uhlu naklonu

® Nastartujte motor a najedte strojem na
néjaky svah, abyste naklonili to€nici v uhlu
4,5 ° ve sméru ramena, které je vychyleno
nahoru 0 5 ° nebo vysunuto 0 0,6 m.

Vysledek: Zazni vystrazny signal na ploSiné.
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® Najedte strojem na urCity svah, abyste
naklonili to€nici v Uhlu 4,5 ° ve svislém sméru
hlavniho ramena, které je vychyleno nahoru o 5 °
nebo vysunuto 0 0,6 m.

Vysledek: Zazni vystrazny signal na plosiné.

® Najedte strojem na urcity sklon a nechte
zaznit vystrazny signal.

® Postupné vyzkouSejte vSechny funkce
ramena.

® Pomoci paky spustte funkci otaceni
toCnice.

Vysledek: Po dosazeni polohy 5 ° nad
vodorovnou rovinou nemlze pokracovat

vychyleni ramena nahoru. Rameno se po
vysunuti o 0,6m jiz dale nebude vysouvat.
Zbytek funkci ramena lze pouzivat normalné,
toCnici nelze otalet a nelze pouzit funkci
pohonu.

Zﬁ& UPOZORNENI: Pokud se toénice

nakloni v uhlu 4,5 ° v podélném sméru
ramena, nebo 4,5 ° ve svislém sméru
ramena, tak bude mozné rameno
zvednout o vice nez 5 ° nad
vodorovnou rovinu, nebo bude mozné
rameno vysunout o vice nez 0,6 m.
Stroj musite okamzité oznacit a musite
jej prestat pouzivat.

9) Zkouska plovouciho valce
® Nastartujte motor na ploSiné.

® Najedte pravym fiditelnym kolem na 0,10 m
vysokou pfekazku nebo obrubnik.

Vysledek: DalSi tfi pneumatiky jsou v tésném
kontaktu se zemi.

® Najedte levym fiditelnym kolem na 0,10 m
vysokou pfekazku nebo obrubnik.

Vysledek: Dalsi tfi pneumatiky jsou v tésném
kontaktu se zemi.

® Najedte levym zadnim kolem na 0,10 m
vysokou prekazku nebo obrubnik.

Vysledek: DalSi tfi pneumatiky jsou v tésném
kontaktu se zemi.

® Najedte pravym zadnim kolem na 0,10 m
vysokou pfekazku nebo obrubnik.
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® Vysledek: DalSi ftfi
tésném kontaktu se zemi.

pneumatiky jsou v

10) Zkouska systému aktivace pohonu

Obrazek 8-1 Aktivace pohonu

® Seslapnéte nozni spinac a spustte rameno
do zatazeného stavu.

® NatoCte otoCny mechanismus tak, aby
rameno bylo v uréitém uhlu, jak je znazornéno
na obrazku 8-1.

Vysledek: Kontrolka aktivace pohonu by méla
svitit, kdyz se rameno nachazi v jakékoli poloze
v ramci uvedeného rozsahu.

® Pomalu posufite ovladaci paku ze stfedové
polohy.

Vysledek: Funkce pohonu nefunguje.

® Posunte aktivacni packovy prepinac
pojezdu na horni stranu a sou€asné pomalu
posunujte ovladaci paku pojezdu ze stfedové
polohy.

Vysledek: Funkce pohonu funguje a maximalni
dosazitelna rychlost jizdy nepfekraCuje 0,8
km/h.

A\

systému aktivace pohonu muze stroj
jet v opacném sméru drahy ovladaci
paky pohonu a fizeni. Pomoci barevné

UPOZORNENi: Pfi  pousziti

oznacéenych smérovych Sipek na
podvozku pohonu zjistite smeér
pohybu.

11) Zkouska omezeni rychlosti jizdy

Obrazek 8-2 Omezeni rychlosti jizdy
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® Seslapnéte nozni spinac.

® Zvednéte rameno o 5 ° nad vodorovnou
rovinu.

® Pomalu posurite ovladaci paku pohonu do
pIné jizdni polohy.

Vysledek: Kdyz je rameno zvednuté, maximalni
dosazitelna rychlost jizdy nepfekrauje 0,8
km/h.

® Spustte rameno do zataZené polohy.
® Vysunte rameno pfiblizné o 0,6 m.

® Pomalu posurite ovladaci paku pohonu do
pIné jizdni polohy.

Vysledek: Kdyz je rameno vysunuté, maximalni
dosazitelna rychlost jizdy nepfekro¢i 0,8 km/h.

A UPOZORNENI: Pokud rychlost

pohonu ramena, kdyz je zvednuté nebo
vysunuté, prekroc€i 0,8 km/h, tak stroj
musite okamzité oznacit a zastavit.

12) Zkouska omezeni rychlosti otaceni tocnice
® Seslapnéte nozni spinac.

® Zvednéte rameno o 5 ° nad vodorovnou
rovinu.

® Pomalu posunte ovladaci paku tocnice do
maximalni polohy pohonu.

Vysledek: Doba, za kterou se rameno ve
vysunutém stavu otoCi o jednu otacku, neni
mensi nez 125 s (T20J/T22J)/170S (T26J).

® Spustte rameno do zatazené polohy.
® \ysunte rameno pfiblizné 0 0,6 m.

® Pomalu posunte ovladaci paku tocnice do
maximalni polohy pohonu.

Vysledek: Doba, za kterou se rameno ve
vysunutém stavu otoCi o jednu otacku, neni
mensi nez 125 s (T20J/T22J)/170S (T26J).

AUPOZORNENi: Pokud je doba, za

kterou se rameno ve vysunutém stavu
otoCi o jednu otoCku mensi nez 125 s
(T20J /T22J)170S (T26J), tak stroj
musite okamzité oznacit a zastavit.
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13) Zkouska pretizeni ploSiny

® T20J: Na ploSinu naloZte vice nez 250 kg.
® T22J/T26J: Na ploSinu naloZte vice nez
300 kg (T22J)/250 kg (T26J) (v rezimu, ve
kterém neni rozsah pohybu ramena omezen)
nebo 450 kg (T22J)/340 kg (T26J) (v rezimu, ve
kterém je rozsah pohybu ramena omezen).
Vysledek: Kontrolka sviti, bzu¢ak zni a stroj se
nemuze pohybovat.

® Odebirejte naklad =z dokud

kontrolka nezhasne.

ploSiny,

Vysledek: Stroj je nyni mozné pouzivat.
14) Zkouska funkci pohonu/ramena
® Seslapnéte nozni spinac.

® Posunte ovladaci paku pohonu ze stfedové
polohy a aktivujte paku nebo packovy
pfepinac funkci ramena.

Vysledek: Stroj se pohybuje ve
vyznaceném na ovladacim panelu.

sméru

Z&dné funkce ramena by nemély byt funkéni.
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Kapitola 9 Provozni pokyny
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9.1 Zakladni principy

1) Tento stroj je hydraulicky pohanéné
venkovni pracovni zafizeni, které je
vybaveno pracovni ploSinou na
mechanismu s pfimym ramenem. Stroj Ize
pouzivat k pFepravé pracovnikll a jejich
pfenosnych nastroju do urcité vysky nad
zemi nebo k dosazeni ur€itého pracovniho
prostoru nad strojem nebo zafizenim.

2) Kapitola Provozni pokyny poskytuje
konkrétni pokyny pro vSechny aspekty
provozu stroje. Obsluha je odpovédna za
dodrzovani vSech bezpec€nostnich predpisu
a pokyn( v navodu k obsluze.

3) Je riskantni a pfimo nebezpeéné pouzivat
tento stroj k jinym uéelim nez ke zvedani
osob a jejich nastroj0 a materiald na
nadzemni pracovisté.

AVAROVANi: Je pfisné zakazano

pouzivat tento stroj k prepravé zbozi
nebo jako jerab.

4) Tento stroj smi obsluhovat pouze vySkoleny
a autorizovany personal. Pokud béhem
jedné pracovni smény pouziva stejny stroj v
riznou dobu vice nez jeden obsluzny
pracovnik, tam musi byt vSichni
kvalifikovanymi obsluznymi pracovniky a
musi dodrzovat vSechna bezpecénostni
pravidla a pokyny v navodu k obsluze. To
znamena, ze kazdy novy obsluzny
pracovnik, by mél pfed uvedenim stroje do
provozu provést kontrolu pfed zahajenim
provozu, funkéni zkousSku a prohlidku
pracoviste.

9.2 Spusténi motoru

1) Na dolni ovladaci skfini oto¢te klicovym
spinatem do poZadované polohy.

2) Uijistéte se, ze Cervena tlacitka ,nouzového
vypnuti“ na dolni ovladaci skfini a horni
ovladaci skfini jsou vytazena do polohy
Zapnuto (ON).

3) Kdyz je zapnuto celé vozidlo, motor Ize pfi
nizkych teplotach automaticky predehfrat.

4) Pokud primarni pfedehfivani neodkaze
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splnit pozadavky, tak stisknéte nouzovy
vypina¢ pozemni Fidici jednotky a potom jej
vytdhnéte a znovu provedte Ukon
pfedehfivani.

3) Otocte packovy prepinac¢ spusténi motoru
nahoru na 2 az 3 s. V pfipadé
nenastartovani motoru nebo jeho zastaveni
pockejte 30 s, nez znovu pouzijete spinac
ke spousténi motoru.

4) Jestlize se motor nespusti ani po 15 s
startovani, zjistéte pficinu a zavadu opravte.
Pfed dalSim startovanim pockejte 60 s.

5) P¥i teplotach béhem startovani pod -6 °C
nechte motor bézet ve volnobéznych
otackach po dobu 5 minut pfed zahajenim
prace, aby nedoslo k poSkozeni mazaciho
systému motoru.

6) Béhem startovani motoru pfi teplotach pod
-18 °C bude mozna potieba pouzit
startovaci zdroj baterie.

AUPOZORNENi: Jestlize motor

normalné bézi, znovu ho nestartujte.

9.3 Nouzové vypnuti

1) Chcete-li zastavit vSechny funkce a
vypnout motor, stisknéte Cervené tlacitko
nouzového vypnuti na pozemni nebo na
horni  ovladaci skfifnce do polohy
~vypnuto® (OFF).

2) Pokud je tfeba opravit nékteré provozni
funkce, musi se to provadét az po stisknuti
Cerveného tlacitka ,nouzového vypnuti®.

3) Chcete-li ploSinu vypnout, vyberte a
stisknéte cCervené tladitko ,nouzového
vypnuti“ na dolni ovladaci skfince.

4) Nechte motor bézet ve volnobé&znych
otackach po dobu 5 minut, nez jej vypnete
po provozu na plny vykon. Pokud tak
neucinite, mize to mit za nasledek
problémy s turbodmychadlem.

9.4 Pomocné napajeni

V pfipadé poruchy primarniho zdroje energie
(motoru) pouzijte pomocné napajeni.
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1) Otocte klicovy spina¢ do polohy ovladaci
skfifky z ploSiny nebo ze zemé.

2) Vytahnéte cervené tladitko ,nouzového
vypnuti“ do polohy ,zapnuto“ (ON).

3) Zapnéte pozadovanou funkci pfi
souCasném zapnuti spinate nouzového
zdroje napdjeni a pfi praci na ploSiné
seSlapnéte pedalovy spinac.

4) Pokud pouzivate pomocné napajeni,
deaktivujte funkci pohonu a zapnéte
vSechny funkce paky fizeni a ramena.

5) Souhrnna doba pouzivani pomocného
napajeni nesmi prekro€it 30 minut.

9.5 Obsluha stroje na zemi

1) Otocte kli¢ovy spinac do polohy dolni
ovladaci skfiné.

2) Otocte Cervené tlacitko ,nouzového

vypnuti“ na dolni ovladaci skfini do polohy
,zapnuto® (ON).

3) Otocte packovy prepinac spusténi motoru
nahoru na 2 az 3 s a poté nastartujte motor.
4) Nastavte polohu ploSiny

® Stisknéte a pfidrzte aktivacni tlagitko
funkce.

® Posunte pfislusny packovy prepinac podle
oznaceni na ovladacim panelu a nastavte
ploSinu do vhodné polohy. Funkce pojezdu
a fizeni nelze pouzit ze zemé.

5) Volba volnobéznych otacek motoru

® Zvolte volnobézné otacky motoru pomoci
znacky na ovladacim panelu.

ZnacCka Zzelvy: Stisknutim aktivaéniho tlacitka
funkce aktivujete nizké volnobé&zné otacky.

ZnacCka zajice: Stisknéte aktivacni tlacitko
funkce a otoénym packovym prepinaem
zapnéte vysoké volnobézné otacky.

® V pfipadé poruchy otoCného packového

volnobé&zné otacky.

9.6 Obsluha stroje z ploSiny

1) Otocte kli¢ovy spinac do polohy horni
ovladaci skfiné.

2) Otocte Cervené tlacitko ,nouzového
vypnuti“ na zemi i na ploSiné do polohy
,zapnuto“ (ON).

3) Otocte packovy prepinac spusténi motoru
nahoru na 2 az 3 s a poté nastartujte motor.
Pfi spousténi motoru neslapte na pedalovy
spinac.

1) Nastavte polohu ploSiny

® Seslapnéte pedalovy spinac.

® Pomalu aktivujte ovladaci paku nebo
packovy prepinaé odpovidajici funkce
podle znacky na ovladacim panelu.

2) Rizeni

® SeSlapnéte pedalovy spinac.

® Kola Ize Fidit kolébkovym spinaem pro
palec na vrchu ovladaci paky. Stisknéte
tlaCitko na levé strané kolébkového
spinaCe pro palec, Fiditelna kola stroje
zatoCi doleva; stisknéte tlacitko na pravé

strané kolébkového spinate pro palec,
fiditelna kola stroje zatoCi doprava.

A UPOZORNENI: Smér Fizeni kol

urCete pomoci barevnych Sipek na
Stitku na horni ovladaci skfini a
podvozku.

3) Jizda
® Seslapnéte pedalovy spinac.

® ZvysSeni rychlosti: Pomalu posurite ovladaci
paku pohonu mimo stfedovou polohu.

Snizeni rychlosti: Pomalu posurite ovladaci
paku pohonu zpét do stfedové polohy.

Zastaveni: Vratte ovladaci paku pojezdu do
stfedové polohy nebo uvolnéte pedalovy
spinac.

® Kdyz je rameno vychyleno nahoru od
vodorovné roviny o vice nez 5 ° nebo je
vysunuto vice nez 0,6 m, rychlost pohybu stroje
neprekro¢i 0,8 km/h.

A UPOZORNENI: Smér jizdy stroje

uréete pomoci barevnych Sipek na
Stitku na horni ovladaci skfini a
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podvozku.
4) Najedte se strojem na svah

® Zjistéte jmenovité hodnoty stroje pro
stoupani, sjizdéni a bocni svah.

Jmenovita hodnota maximalniho sklonu, ploSina
dolt s kopce (stoupavost): 45% (24°)

—

Jmenovita hodnota maximalniho sklonu, ploSina
do kopce: 30% (17 °)

e

Jmenovita hodnota maximalniho sklonu: 25%
(14°)

A UPOZORNENI: Jmenovita hodnota

sklonu je omezena stavem povrchu a
trakéni silou. Pojem ,,stoupavost” se
pouziva pouze pro plosinu doli s
kopce.

® Zjistéte, zda je paka ramena umisténa mezi
nefiditelnymi koly a zda je paka ramena
spusténa tak, aby se nachazela 5 ° pod
vodorovnou rovinou a v zataZzeném stavu.
Kdyz se tocnice nakloni o 4,5 ° ve sméru
ramena, bzucak vyda vystrazny signal,
kontrolka sklonu toCnice sviti, pfiCemz
funkce Fizeni a funkce paky ramena nejsou
omezeny. Volici spinaC rychlosti jizdy lze
otoCit na znacku sklonu, abyste ziskali vétsi
hnaci silu.

AUPOZORNENi: Pokud se rameno

nachazi vice nez 5 ° nad vodorovnou
rovinou, funkce jizdy bude omezena,
pfiéemz rameno musi byt spusténo
pod 5 °.

® Urceni sklonu svahu

Zmérte sklon pomoci digitalniho sklonoméru
nebo postupujte podle nasledujicich krok.

v Pozadované naradi: Tesafské pravitko,
rovny difevény kvadr (o délce nejméné 1 m),
svinovaci metr a dalSi nastroje.

v' Polozte dfevény kvadr na svah, umistéte
tesafské pravitko na horni okraj kvadru na
konci svahu a zvednéte konec kvadru, aby
byl vodorovné.

v' Udrzujte dfevény kvadr ve vodorovném
stavu a zméfte svislou vzdalenost od
spodni ¢asti kvadru k zemi.

v Vyska se vydéli délkou dfevéného kvadru
(drahou), {j.

Délka

Délka=3,6m
Vyska zvednuti=0,3m

0,3+3,6=0,083=8,3%

AUPOZORNENE Pokud sklon

prekroc¢i maximalni jmenovitou
hodnotu stoupani, sjizdéni nebo
boé€niho svahu, je nutné stroj zvednout
nebo prepravit po svahu nahoru a dolu.
Viz ¢ast ,,Preprava a zvedani*.

5) Aktivace pohonu

® Kontrolka aktivace pohonu sviti a bzu¢ak
vydava vystrazny signal. Znamena to, ze
rameno se dostalo do bodu za obé
nefiditelna kola, jizda je deaktivovana a
funkce pohonu je omezena.

® Chcete-li jet, otoCte aktivacnim spinatem
pohonu na jednu stranu a soucCasné
pomalu posunujte ovladaci paku pohonu
tak, aby byla mimo stfedovou polohu.

A Pozor, stroj se mlize pohybovat v

opaéném smeéru jizdy a ovladaci paky
fizeni, pak je nutné zastavit jizdu, tj.
uvolnit paku a nasledné uvolnit
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aktiva€ni spinaé pohonu.
6) Volba rychlosti jizdy

® Znacka na stroji zobrazuje stav ve svahu:
Motor se automaticky pfepne na vysoké
volnobézné otacky. Chcete-li na
naklonéném nebo nerovném povrchu
ziskat vétsi hnaci silu, vyberte znacku
svahu.

® Znacka na stroji zobrazuje stav na roviné:
Provoz s maximalni rychlosti jizdy.

7) Volba volnobéznych otacek motoru

® Zvolte volnobézné otacky motoru pomoci
znacky na ovladacim panelu.

® V pfipadé poruchy pedalového spinace
nebo spinaCe paky bude motor udrZovat
pomalé volnobézné otacky.

Znacka zelvy: SeSlapnutim pedalového spinace
zapnete pomalé volnobézné otacky.

Znacka zajice: Seslapnéte pedalovy spinac a
spinatem paky aktivujte vysoké volnobézné
otacky.

9.7 Pretizeni ploSiny

Kontrolka pretizeni ploSiny sviti a bzucak
vydava vystrazny signal. Nez budete
pokraCovat v praci, vykladejte naklad z ploSiny,
dokud kontrolka nezhasne.

9.8 Stav vodorovné nerovné
polohy stroje

Pokud je ploSina zvednuta (rameno se nachazi
vice nez 5 ° nad vodorovnou rovinou nebo je
vysunuto o vice nez 0,6 m), zazni vystrazny
signal naklonu, kontrolka naklonu stroje sviti a
funkce jizdy neni aktivni ve dvou smeérech.
UrCete stav ramena ve svahu podle obrazku
nize. Pred prfemisténim stroje na pevny a
vodorovny podklad spustte rameno dold
pomoci nasledujicich krokd. Pfed spusténim
ramena jim neotacejte.
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Pokud zni vystrazny signal u ploSiny, ktera je
smérem do kopce:

1. Spustte rameno dold.

2. Zasurite rameno.

0)
Y 1

RZ

Pokud zni vystrazny signal u ploSiny, ktera je
smérem s kopce:

1. Zasurite rameno.

2. Spustte rameno dold.

9.9 Porucha systému

Pokud bzu€ak vydava vystrazny signal a
kontrolka poruchy systému sviti, znamena to, ze
fidici systtm ma poruchu. Na LCD displeji se
zobrazi pfislusny chybovy kéd a odpovidajici
funkce stroje se vypnou, jak ukazuje tabulka
9-1.

Kdyz sviti kontrolka systému, postupujte podle
nasledujicich kroku:
1) Spustte a zatahnéte rameno.

2) Umistéte stroj do slozené polohy, vypnéte
motor, oznacte stroj a vypnéte ho.

3) Stroj Ize znovu pouzit pouze po udrzbé,
odstranéni poruchy a provedeni uplné
kontroly prislusnym kvalifikovanym
personalem.

4) Koéd chyby systému
nasledujici tabulce:

je zobrazen v
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chybovy . s
y, y POpIS Omezena dinnost
kéd
1 Rozpojeny obvod zdroje napajeni 1 na vystupu Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
ovladace
2 Rozpojeny obvod zdroje napdjeni 2 na vystupu Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
regulatoru
3 Rozpojeny obvod zdroje navpajenl 3,4 na vystupu Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
ovladace
4 Sbérnice CAVN ,rOZSI,rHJIC!hO moQqu’eIektrlcke Ekvivalent omezeni logiky selhani v8ech tfi rukojeti
skfiné plosiny je odpojena
érni ispleje elektrické skfiné ku j . . N
5 Sbérnice displeje ele I.C e’s iné podvozku je Na displeji nejsou zadné udaje
odpojena
Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem,
e ey e vertikalni spousténi nakladu hlavnim ramenem,
7 Selhani snimace naklonéni to¢nice , . i , .
hlavni rameno je vysunuté, hlavni rameno je
zatazené, otaceni to¢nice, jizda krokem
8 Selhani tenzometrického snimace hmotnosti 1 Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
9 Selhani tenzometrického snimace hmotnosti 2 Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
10 Selhani tenzometrického snimaée hmotnosti 3 Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
11 Selhani tenzometrického snimace hmotnosti 4 Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem,
12 Selhani levé rukojeti vertikalni spousténi nakladu hlavnim ramenem,
(provoz plosiny), ota€eni to¢nice (provoz plosiny)
.. , L Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem, jizda
13 Selhani pravé rukojeti v
krokem, fizeni
Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem, hlavni
14 Selhani prostfedni rukojeti rameno je vysunuté, hlavni rameno je zatazené
(provoz plosiny)
Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem,
, . . vertikalni spousténi nakladu hlavnim ramenem,
15 Ocelové lano je odpojené , . o s e
hlavni rameno je zatazené, otaceni tocnice, jizda
krokem
16 Selhani snimace Uhlu 1 hlavniho ramena Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
17 Selhani snimace Uhlu 2 hlavniho ramena Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
18 Selhani kalibrace snimace Uhlu hlavniho ramena Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
19 Selhani snimage délky 1 hlavniho ramena Vertikalni zvedani naklaqu hlavnlm'ramenem, hlavni
rameno je vysunuté
20 Selhani snimage délky 2 hlavniho ramena Vertikalni zvedani naklad_u hIavnlm’ramenem, hlavni
rameno je vysunuté
21 Selhani kalibrace snimace délky hlavniho Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem, hlavni
ramena rameno je vysunuté
22 Selhani kalibrace tenzomgtnckeho shimace Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
hmotnosti
23 Selhani snimace E)rlbllzem 1 pri zatazeni Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
hlavniho ramena
24 Selhani snimace E)rlbllzem 2 pri zatazeni Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
hlavniho ramena
25 Selhani snimace priblizeni 3 pfi vysunuti Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem

hlavniho ramena
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26 . Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
hlavniho ramena
27 Selhani komunikace ECU motoru Selhani spusténi motoru
101 Maximaini dhel ramena je omezen smerem Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem
nahoru
102 Minimalini dhel hla\v/nlho rarpena 16 omezen vertikalni spousténi nakladu hlavnim ramenem
smérem doll
103 Maximalni mez vysunuti ramena Hlavni rameno je vysunutée
104 Minimalni délka meze zataZeni hlavniho ramena Hlavni rameno je zatazené
105 Naklonéni to¢nice
T?C?,Ice Jve naklo'nena, uhel plavnlhc') ramena'Je Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem, hlavni
106 vétsi nez kladnych 5 stuprid, hlavni rameno je . At x
. , . . rameno je vysunuté, otaceni to¢nice, jizda krokem
nahofe a hlavni rameno je vysunuté
Tocnice je naklonénd, délka vysunuti hlavniho
107 ramena pfekra€uje 60 cm, hlavni rameno je v Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem, hlavni
rozmezi smérem nahoru a vysunuti hlavniho rameno je vysunuté, otaceni to¢nice, jizda krokem
ramena je omezeno
109 Pohon neumozniuje omezeni funkce drahy Jizda krokem
110 Pretizeni ploSiny Omezi se vSechny funkce
11 Sbémice snimage délky thlu je odpojena Vertikalni zvedani naklad.u hIavnlm'ramenem, hlavni
rameno je vysunuté
12 Selhani snimaée délky Ghlu Vertikalni zvedani naklad.u hIavnlm'ramenem, hlavni
rameno je vysunuté
113 Alarm nizké hladiny paliva
, . o e Vertikalni spousténi nakladu hlavnim ramenem,
114 Provozni rozsah pfekracuje mez bezpecné zény . . .
hlavni rameno je vysunuté
- A . Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem, hlavni
115 Pfipomenuti ruéniho zamku . .
rameno je vysunuté
_— Y . Vertikalni zvedani nakladu hlavnim ramenem, hlavni
116 Ruéné zamknéte automobil . L
rameno je vysunuté, jizda krokem
117 GPS a ECU se neshoduji
118 GPS je odstranéno Vertikalni zvedani néklac!u hlavnim 'ramenem, hlavni
rameno je vysunuté
Vertikalni spousténi ndkladu ramenem, vysunuti
e e - ramena, zatazeni ramena, kyvani oto¢ného stolu,
19 Zatizeni ploSiny je mensi nez 100 kg vertikalni zvedani nakladu prodluzovacim
hydraulickym nastavcem, vyrovnani ploSiny
120 Varovani pracovniho postupu
121 Aktivace uplynuti ¢asu
122 Nespravny vybér nastavby a podvozku

Tabulka 9-1 Chybové kddy systému a omezeni funkci

80




A\ LEMG

Navod k obsluze teleskopického ramena
Pojizdna zdvihaci pracovni ploSina

9.10 Pokyny ohledné
ochranného systému Red
Guard

1. Blikajici vystrazné svétlo

2. Spinac potlaceni automatického rezimu
Upozornéni: Kdyz je aktivovan systém
zachyceni, tak stroj mGze byt pouzit az do
bezpe¢né polohy pomoci spinace potlaceni
automatického rezimu.

3. Bezpecnostni ty¢

Poznamka: Kdyz sklouzne bezpec€nostni tyc
nebo se vykoleji, tak bude aktivovan ochranny
systém. Opétovné nasazeni bezpeCnostni tyCe
ve vychozi poloze ukonc&i zvukovy a vizualni
alarm.

Ochranny systém Red Guard ma za cil vytvofit
bezpeéné a pohodiné provozni prostfedi pro
obsluhu, na zakladé zajisténi pohodli provozu,
nosnosti plosiny a zorného pole obsluhy.

Ochranné zafizeni Red Guard je nainstalovano
nad ovladacim panelem ploSiny. Pokud je
bezpecnostni ty¢ namahana, ochranny systém
se okamzité aktivuje a zafizeni ihned zastavi
vSechny ¢&innosti, ¢imz zabrani tomu, aby
obsluha utrpéla sekundarni zranéni.

V  krajnim pfipadé bezpeCnostni ty¢ v
ochranném zafizeni sklouzne na dno, aby méla
obsluha dostatek mista pro ztlumeni a obsluhu.
Po aktivaci ochranného systému Red Guard,
zarizeni okamzité vyda zvukovy alarm, zatimco
modré svétlo alarmu bude blikat.
Prostfednictvim obou vySe uvedenych pfistupl
jsou upozornény dalSi osoby na pracovisti a
zvySuje se bezpec€nostni povédomi personalu v
okoli. Ochranny systém Red Guard navic
poskytuje obsluze také bezpecnostni nadfazeny
spina€, ktery obsluze usnadnuje odstranit
nebezpeli. Diky vyhodam pevnych soucasti
ochranného systému Red Guard se vyrazné
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zvySila spolehlivost systému a snizila se
pravidelna nebo doplfikova udrzba.

9.11 Pokyny o DPF

DPF je uzavieny systém k filtrovani emisi
pevnych cCastic sazi.

Automaticka regenerace: Vozidlo bé&hem
provozu automaticky aktivuje funkci regenerace.
Ruéni regenerace: Kdyz sviti kontrolka alarmu
DPF dolni ovladaci skfiné a motor vozidla
nebézi/doslo k poruSe systému a alarmu, tak
stroj mUze byt ruéné regenerovan ve slozeném
stavu.

Stroj zaparkujte na bezpecném a spolehlivém
misté. (Nejsou zde Zadna svodidla, vozidla,
hoflavé materialy a vybusné plyny.)

Pfed provedenim ukonu ru€ni regenerace,
nechte motor bézet ve volnobé&znych otackach
nékolik minut, abyste zajistili, Ze teplota vody
motoru prekrocila 50 C.

Provozni pokyny:

Alarm code: Warning code: SPN: FMI:

Machine Mode:
MB Angle:
Cage load

X: Y:
Working Hour

Fuel Level:

1. Najdéte a stisknéte tlacitko
SSET* (NASTAVIT).

1o = DPF Monitor

Basic Parameter PRG Verion

Advanced Parameter Setting Alarm Info

Set Time&Date

Ala Drive Model

Par: ing Level Model
[Esc]
O O O O O

2. Vlyberte ,Monitor DPF* (Sledovat DPF) a
stisknéte tladitko enter.

Input password

\ [ ]
| 1 2 3|
| 4 5 6 |c
| 7 8 9 o

(4] B0 (] [Ese] [4]

OHOHEONONG®)
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3. Zadejte heslo spravce a stisknéte tlacitko
enter. Systém zobrazi stav DPF, jak je zobrazen
na obrazku nize.

Vozidla, vybavena motorem Kubota EU Stage
V.

DPF MONITOR
Soot(%) DPF ARS
Ash(%) DEP Status ARI Status
ARI Reason

DPFIGT(C) Water Temp(C )

DPFEGT(C) Engine Speed

o] B2 [&] [Ese] [4]

ONONONONY)

Vozidla, vybavena motorem Deutz EU Stage V:

DPF MONITOR
Soot(%) Heat Model 1 Standstill Request §
Ash(%) Heat Model 2 Engine Speed
Standstill Reg Statu

Exhaust Temp(C)  Replace oil

Replace filter

(2] B2] L] [Esc] [ ]

ONONONON®

4. Stisknéte tlacitko ,Enter”.
Vozidla, vybavend motorem Kubota EU Stage
V:

DPF Enable Set

= Engine Idle Setting
Engine DPF Signal Setting
Engine DPF Auto Reg En

Engine DPF Auto Reg Inhi

4] B (& [Ese] [4]

ONONONONG

Vozidla, vybavena motorem Deutz EU Stage V:

DPFE Enable Set

= Engine Idle Setting

Engine DPF Signal Setting

4] B 8] [Ese] [4]

O O O O O

5. Vyberte ,Engine Idle Setting® (Nastaveni
volnobéznych otaCek motoru), stisknéte tlaitko
enter, otoCte tlaCitkem regenerace motoru a
otacky motoru se snizi.

6. Znovu vyberte »ENgine
Setting® (Nastaveni volnobéznych

Idle
otacek
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motoru) a stisknéte tlacitko enter,
nastaveni zrusili.

Vozidla, vybavena motorem Kubota EU Stage
V.

abyste

DPF Enable Set
Engine Idle Setting

= Engine DPF Signal Setting
Engine DPF Auto Reg En

Engine DPF Auto Reg Inhi

2] B2 [&] [Ese] [4]

O O O O O

Vozidla, vybavena motorem Deutz EU Stage V:

DPF Enable Set

Engine Idle Setting

= Engine DPF Signal Setting

(4] 7] [B] [Ese] [4]

O O O O O

7. Vyberte .ENngine DPF Signal
Setting® (Nastaveni signalu DPF motoru),
stisknéte tlaCitko enter a otoCte tlaCitkem
regenerace motoru. Aktivace regenerace DPF.
8. Znovu vyberte ,Engine DPF Signal
Setting® (Nastaveni signalu DPF motoru) a
stisknéte tlacitko enter, abyste nastaveni zrusili.

APOZNAMKA: Béhem ruéni

regenerace DPF se vyfukové plyny
zahreji mnohem vice nez obvykle a
jejich mnozstvi se zvysi. Podivejte se,
zda kolem neni nic horlavého a zda je
misto dobie vétrano.

AUPOZORNI'ENi: Pokud budete

pozadavek na ruéni regeneraci
ignorovat, tak saze v DPF mohou
dosahnout extrémnich urovni. Filtr se
trvale poskodi a bude muset byt
vyménén kvalifikovanym servisnim
technikem.

A UPOZORNENI: U motort,
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vybavenych DPF, se béhem regenerace
muze ¢ast paliva smichat s motorovym
olejem. To muze zredit olej a zvysit
jeho mnozstvi. Pokud olej stoupne nad
horni mez mérky oleje, tak to znamena,
ze olej byl zfedén pfiliS mnoho, coz
bude mit za nasledek problémy. V
takovém pripadé okamzité vymeénte
olej za novy.

Pokud bude interval regenerace DPF 5
hodin nebo méné, tak rozhodné
vyménte olej za novy.

Poznamka: Stroj zaparkujte na rovném
misté a rozhodné zkontrolujte motor.
Pokud se bude stroj nachazet presné
na sklonu, tak nemusi byt mozné
zméfit mnozstvi oleje.

Pokud ma stroj alarm systému c¢isténi DPF.

® C(Cistéte DPF v pfipadé alarmu nebo po
kazdych 6 000 provoznich hodinach DPF,
nebo podle toho, co nastane dfive.

® Intervaly Ccisténi DPF  Zzaviseji na
provoznich podminkach motoru.

Pokud stroj nema alarm systému c¢isténi DPF,

tak DPF Cistéte po kazdych 3 000 provoznich

hodinach.

AAutomatické regenerace musi byt

deaktivovana na nékterych
pracovistich (pouze u KUBOTA-E5):

DPF Enable Set

Engine Idle Setting
Engine DPF Signal Setting
Engine DPF Auto Reg En

w Engine DPF Auto Reg Inhi

(2] B2] [ ] [Ese] [4 ]

ONONONONT,

1. Vyberte ,Engine DPF Auto Reg
Inhi® (Blokovani automatické regenerace DPF
motoru) na obrazku vySe, stisknéte tlacitko
enter, abyste deaktivovali automatickou
regeneraci DPF.

9.12 Po kazdém pouziti

1) Vyberte bezpecné a dobfe vétrané misto s
pevnym a rovhym povrchem, které je
odolné proti vihkosti, vysokym teplotam,
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2)

3)

4)

5)

6)

7

8)

otevifenému ohni, a bez korozivnich plynu.

Zasunte a spustte rameno do sloZzeného
stavu.

Zaviete a uzamknéte vSechny kryty a
dvirka skFfinék.

Otfete prach a olejové necistoty na téle
stroje a udrzujte stroj v Cistoté.

Natocte toCnici tak, aby se rameno
nachazelo mezi nefiditelnymi koly.

Zabrzdéte kola pomoci brzdovych Celisti.

Otocte kliCovy spina¢ do polohy
»vypnuto“ (OFF) a vytahnéte kli¢, abyste
zabranili neopravnénému pouziti.

Pfi dlouhodobém skladovani

® Odpojte kladné a zaporné poly baterie,
vypustte Uplné palivo a pfed pouzitim
provedte celkové ocisténi a udrzbu
celého stroje.

® Pokud doba skladovani presahne ffi
mésice, je nutné spustit stroj kazdé tfi
mésice po dobu nejméné jedné hodiny
a provést ocisténi a udrzbu.
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Kapitola 10 Popis prepravy
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10.1 Shoda a dodrzovani

1) Ridi¢ je podle mistnich dopravnich
predpisu odpovédny za zajiSténi spravného
upevnéni stroje a vybér vhodného pfivésu.

2) Stroj smi zvedat pouze personal, ktery ma
k tomu opravnéni.

3) Prepravni tahace musi zastavit na
vodorovné ploSe.

4) Pfi nakladani stroje musi byt transportni
vozidlo zajisténo, aby se zabranilo jeho
pohybu.

5) Dbejte na to, aby nosnost vozidla, lozna
plocha, fetézy, pasy atd. byly dostate¢né k
zajisténi hmotnosti stroje. Hmotnost stroje
je uvedena na ,Typovém S§titku“.

Obrazek 10-1 Zajistovaci kolik otaceni toCnice

6) Pred prepravou se ujistéte, Ze byla toCnice
zajisténa pomoci zajistovaciho koliku, jak
je znazornéno na obrazku 10-1. Zajistéte,
aby byla to€nice béhem provozu odjisténa.

7) Nejezdéte se strojem ve svahu, ktery
prekracuje jmenovitou hodnotu pro
stoupani, klesani nebo boéni svah. Vice
informaci naleznete v asti ,Jizda ve
svahu“ v kapitole ,Provozni pokyny*.

8) Pokud sklon pfepravniho vozidla pfesahne
jmenovitou hodnotu maximalniho sklonu, je
nutné pouzit navijak a stroj nalozit a vylozit
podle pokynu pro uvolnéni brzdy.

9) Vozidlo je vybaveno propracovanym
vahovym systémem. Pfi pfepravé vozidla je
zakazano na ploSinu pokladat tézké véci,
jinak by mohlo dojit k poSkozeni vahového
systému.

10) Vozidlo je vybaveno propracovanym
vahovym systémem. Pfi pfepravé vozidla je
zakazano na ploSinu pokladat tézké véci,
jinak by mohlo dojit k poskozeni vahového
systému.
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10.2 Uvolnéni brzdy pfi

pouziti navijaku

1) Zablokujte kola kliny, aby se zabranilo
pohybu stroje.

Vypnuti

Zapnuti

Obrazek 10-2 Uvolnéni brzdy

2) Uvolnéte brzdy kol otoCenim vSech Ctyf
samostatnych krytd naboje kola, jak je
znazornéno na obrazku 10-2.

3) Je nutné zajistit, aby lano navijaku bylo
spravné pfipevnéno k upeviiovacimu mistu
na podvozku a aby se v cesté nenachazely
Zadné prekazky.

4) Chcete-li brzdu znovu aktivovat, provedte
vySe uvedeny postup v obraceném poradi.

AUPOZORNENi: Hnaci ventil musi

byt vzdy ve vypnutém stavu.

10.3 Zajisténi bezpeénosti

prepravy

1) Pfi kazdé prepravé stroje je nutné zajistit
toCnici pomoci zajistovaciho koliku, jak je
znazornéno na obrazku 10-1.

2) Pred pfepravou stroje otocte kliCovy spinac
do polohy ,vypnuto® (OFF) a poté vytahnéte
klic.

3) Provedte uplnou prohlidku stroje, abyste
zabranili volnym nebo neupevnénym
soucastem.

4) Upevnéte podvozek.

5) Zajistéte, aby fetézy nebo femeny mély
dostate€nou nosnost, a pouzijte alespori 5
fetézl. Upravte ukotveni, aby nedoslo k
poskozeni fetézl, jak je znazornéno na
obrazku 10-3.
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Karoserie nakladniho vozidla posSkozeni stroje, a udrzujte stroj ve
vodorovné poloze.

Misto zvedani na
tocnici

\.. Ny a:;\ (2
4 AR R 2| Misto zvedani na \\hw
{ T } podvozku (2) S | .
Obrazek 10-3 Schéma upevnéni podvozku Obrazek 10-5 Schéma uchyceni pro zvedani
6) Upevnéte plosinu. stroje

Obrazek 10-4 Schéma upevnéni plosiny

7) Umistéte podlozku pod oto€ny spoj ploSiny
a nedovolte, aby se podlozka dotykala
olejového valce ploSiny. Protahnéte
nylonovy pas konzolou plosiny a ploSinu
zajistéte. PFi zajiStovani soucasti ramena
netlacte pfili§ smérem dold, jak je
znazornéno na obrazku 10-4.

10.4 Vedeni pfi zdvihani
stroje

1) Uvazat a zdvihat stroj smi pouze
kvalifikovani pracovnici jako je vazac
bfemen a jefabnik.

2) Dbejte na to, aby nosnost jefabu, femenl
nebo lan byla dostateCna k zajisténi

hmotnosti stroje. Hmotnost stroje je
uvedena na ,Typovém Stitku®.

3) Zcela sklopte a zatahnéte rameno a
demontujte v8echny volné soucasti na
stroji.

4) Zajistéte toCnici zajiStovacim kolikem.
Pomoci udaju na obrazku 10-5 urcete
tézisté stroje.

5) Ukotveni pfipeviujte pouze k uréenému
zvedacimu bodu stroje.

6) Upravte ukotveni tak, aby nedosSlo k
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